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1. Wymagania og6lne D-M 00.00.00
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecknej § wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja Techniczna D-M 00.00.00 - Wymaganial®g odnosi si do wymagéa wspolnych dla poszczegoélinych
wymaga technicznych dotyegych wykonania i odbioru Robot, ktére zogtavykonane w ramach kontraktu:

BUDOWA BOISKA SPOR TOWEGO
W MIEJSCOWOSCI BRATOSZOW

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuyymagania ogolne, wspélne dla robot gipgh ogolnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDPa dbposzczegéinych asortymentéw robét drogowych i
mostowych. W przypadku braku ogélnych specyfikéegihnicznych wydanych przez GDDP dla danego asentyun
robét, ustalenia dotygzéwniez dla ST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowty caigé¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy,
korpus ziemny, wzef).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przyjezdni lub odsiynod jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Diugos¢ mostu - odlegtd¢ miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnee].

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lstqu pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona dburypojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, widzeana do usumtCia po jego
zakaczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pigigorganu wydajcego, wydany
zgodnie z obowdizujagcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych,
stuzacy do notowania zdar#ei okoliczndci zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania pobeceinnej korespondencji technicznej pauizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7. Estakada- obiekt zbudowany nad przeszkoterenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezgorzez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami,okammi, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzahnia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego)- czsé¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzattia w nim konstrukcji nawierzchni.
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1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.
1.4.20.

a)
b)
<)
d)

e)

)
h)

1.4.21.

1.4.22.
1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.
1.4.31.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez tyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stugcy do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych rob6t w formie wylicge
szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegte przez Zamawiggego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badaréb zwizanych z ocepjakasci materiatdw oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezfuine do wykonania robét, zgodne z dokumentamjpjektovy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

Most - obiekt zbudowany nad przeszikododmn dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw ghcych do przejmowania i rozkladania of@n od ruchu
na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

Warstwa wjzagca - warstwa znajdgga seé miedzy warstwy scieraly a podbudowy, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa sga do wyrdwnania nierdwidoi podbudowy lub profilu istnigiej
nawierzchni.

Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stca do przenoszenia obgén od ruchu na podie. Podbudowa
moze sklada si¢c z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - goérnagsczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skiadasie z jednej lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna ¢z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodypzm i przenikaniem gstek podiga. Maze
zawierad warstwe mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.

Warstwa mrozoochronn- warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochronwieezchni przed skutkami
dziatania mrozu.

Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivdienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lgcej powye,.

Warstwa odgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pielsZyprzepust.

Objazd tymczasowy -droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utragen do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodndé¢ - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesa
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezzany do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzzdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imorOwnig obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy wadzer chronacych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgha Jednoczmie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do gkbokdsci
przemarzania.

Podtoze ulepszone nawierzchni- gérna warstwa podia, lezgca bezpérednio pod nawierzchagi
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Irzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentacji projektowe;j.

Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pctenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geocmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.
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1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamitpin, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa- cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adcskiadd sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty magce na celu upogglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna- odlegta¢ miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroka¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegigé migdzy zewwtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadidp osi podhinej, obejmuje catkowit szerokec¢
konstrukcyjr ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokaé¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szerodd chodnikbw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wykczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich foi (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udosfpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czé¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagibiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji deegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad ligi kolejowy lub inmp drog dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg catas¢ konstrukceyjma lub
technologiczn, zdolmg do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtiilowych. Zadanie ma polegé
na wykonywaniu rob6t zwrkanych z budow modernizacy przebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych robét, bezpieazstwo wszelkich czynrii na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodd@ dokumentagj projektovs, ST i poleceniami liyniera/Kierownika
projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisfracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa ebdzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgmdanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatytiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, kidkWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnosé robdt z dokumentac projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkow&uinenty przekazane Wykonawcy przezyimera/Kierownika
projektu stanowi cze$¢ umowy, a wymagania okiiene w chaéby jednym z nich gobowizujgce dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw obawe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona
w ,Kontraktowych warunkach ogélnych" (,0gdélnych wawkach umowy").
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Wykonawca nie mze wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veimi
natychmiast powiadorilnzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deayzj wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbieoici, wymiary podane na finie @ wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu
ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjglzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za warei docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach ol$lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw éneéntéw budowli mugzwykazywa
zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedy w petni zgodne z dokumentggprojektows lub ST i wptynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,aathem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniecych obiektow (jezdnieiciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w olkres
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. \lézmasci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu
powinien by na biezgco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczypstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczape takie jak: zaporyswiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtajv ten sposob bezpiecmtwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczaiow dziea i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jestieodzowne
ze wzgkdow bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje keda akceptowane przeziyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnechly utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie niewvaealizacji kontraktu za do
zakmczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywad tymczasowe uggzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseelkne srodki niezlzdne do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu. Wykonawca ogrddziwyraznie oznakuje teren budowy, w
spos6b uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone di@zdow i maszyn pracagych przy realizacji robét. Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzimerem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegba utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &i ze jest whczony w cen
kontraktovg.

1.55. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dmte ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegstlo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysdezéub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania. Stasui do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukoporogdiojazdowych,
2) srodki ostraznaosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,

6
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b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) mozliwoscig powstania pgaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie utrzymywd, wymagany na
podstawie odpowiednich przepisbw sprawny eprgprzeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazyonaah w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢dg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed dgstm
0s0b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam&rem wywotanym jako rezultat realizacji robét
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materiatbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie o ¢géniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robot bdg miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom jednostk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azaiaiczeniu robét ich szkodliwig zanika (np.
materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj; tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych materiatdw od wigiwych
organéw administracji gastwowe;.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wtasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadaipcych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawigfego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i goizen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla wszelkiego rodzaju robot, ktére
majg by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zamia rozpoczcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomkiyimera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadaaz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWwykonawca ¢dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uwkzkua instalacji na powierzchni ziemi i gdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow. Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposoéb
powodupcy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenfudeawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych patny Wykonawe

a wigcicielami nieruchoméci i dotyczicych korzystania z whlasgo i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdip one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcyzen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicéenaciskéw o'si na drogach publicznych przy transigor
materiatow i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszatkézledne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych witadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy nie
spehiajce tych warunkow zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoglie nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrzie odpowiadat
za napraw wszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczaéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eggiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetni@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spfizi odpowiedni
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieazswa publicznego.
Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrona rob6t i za wszelkie rettei
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urzadzenia uywane do robot od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiginmo by prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy bylgadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu powinien
rozpocac¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze centralne i miejscovaz dnne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére w jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami etizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postannp@iczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszeitkic
wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgtu,
materiatow lub urzdzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposolagty bedzie informowd
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zgustawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagiowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieiygkonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekankretne normy i przepisy, ktére spethimajg materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisévileow warunkach kontraktu nie postanowiono inacaj.
przypadku gdy powotane normy i przepisypastwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, naplgy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevacsjrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy
lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisego zatwierdzenia przezzyniera/Kierownika projektu. Rinice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&anii musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonamic
przeditaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowgdduwazane za wtasnigé Zamawiajcego. Wykonawca zoboy#any jest
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.zééi w wyniku tych polecg
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiagcym i Wykonawag ustali wydtizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktog nalery zwiekszye
cere kontraktowy.

1.6. Zaplecze Zamawiapcego(o ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)
Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrztransport oraz inne
urzadzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4&plecze Zamawiagego".

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonyith
robét. Wykonawca przedstawiAynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,cgegétowe informacje dotygee
proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyotateriatdbw jak réwniz odpowiednie
Swiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadia nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z danegmoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegilta
w sposob agly spetniag wymagania ST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabel wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatlowzédet

miejscowych widczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo J Jest zobowgwany dostarcay

Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentaci zawierajcy raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajc

aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admirggtpaastwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw pochodeych ze
zrédetl miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzielawy i inne jakie okay sie potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét.
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Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych &g
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po uki@czeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdav terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy¢og wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad adpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie édzie prowadz zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleaiizyska na to pisempzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w miejscu
wskazanym przez kyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych
materiatdw do innych robdt, nite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na wiasne
ryzyko, liczc sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiglumozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomiymiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naijep 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie dmym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie liada
wymaganych przez kyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanygzaj materiatu nie nie by pézniej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerido czasu gdy cola one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachoweadyajakos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatl@dswzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglow miejscach zorganizowanych przez Wykonawc
zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatéw

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatdw pod wzedlem
jakaosci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjwytwdrni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki: a) laynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy

oraz producenta materialtdbw w czasie przeprowadaasgekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materialtéw przeznaczonych do realizatjot,

c¢) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelogda w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spek uzywany do robét powinien gy zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji robot,
zaakceptowanym przez dyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej
dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami sedmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera / Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien léyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentoéw paerdzapcych dopuszczenie sgim
do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigdupozliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomiziyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomzyska jego akceptacj
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pézniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgimzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robo6t i whkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkOw transportu powinna zapewhiprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniachayniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyddg spetni@ wymagania dotycge przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow &a mnych parametréw technicznycBrodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagizenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodhi@ dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonavecaz poleceniami liyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania ttoykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wygyte w
planie i wyznaczenie wysoko wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramiz¢dnymi okrélonymi w
dokumentacji projektowej przez uprawnionego geedetoparciu o repery matwowe. Po wybudowaniu obiektu
osadzenie statych znakéw wysékmwych naley do Wykonawcy.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamsunéte przez Wykonawgena wiasny
koszt, z wyjtkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wys$okgrzez Iryniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobot keda oparte
na wymaganiach okéenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfowev ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizymier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatéw i robaét,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatow$wiadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywsie na rozwzan kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gfbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytpduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakas¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robdt i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania probek i
bada materiatéw oraz robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier/Kierownik projektu mege zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalsy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtdbw oraz robo6t zestatliwoicia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostalty one tam dhoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny,
aby zapewrd wykonanie rob6t zgodnie z umgw

Wykonawca dostarczy mynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nietignigciach
dotyczicych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu rhgtod badawczych.
Jezeli niedociagniccia te lgda tak powane, ze mog wpltynaé¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatow i dégie do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia
w pracy laboratorium Wykonawcy zostamsungéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania protyesitych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z Jednakowym prawdopodobs#wem wytypowane do bafla
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
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Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonavdo badé wykonywanych przez byniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeeyply przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgorzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowydd# pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogowsozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi bkyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonmapomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi rsmja ich
wyniki do akceptacji Iayniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z badan
Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab
Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraooiwh.

6.5. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviaiw
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcgroducent materiatdw powinien udzielimu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegugz Wykonawe, poprzez
miedzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawigikow
wiasnych bad@kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatdw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to tiynier/Kierownik projektu
oprze s wylgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatéw i robét z dokumentagprojektowy i ST.
Moze roéwniez zleci, sam Ilub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych Ilhada
niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtdrnych lub dodatkowych bafila pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieamtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnxi z:

- Polskg Normg lub

- aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt | i ktére spetniag wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengynsymagane przez ST, kda partia dostarczona do robéthie
posiadé te dokumenty, okiéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby poparte wynikami
bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badabeds dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek mataty, ktére nie spetnigjtych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovaazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dade okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeldla dokonywane na bigco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpietziva ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydow

Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalasmap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbuwego. Zapisy dulg czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumdnida oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone
daty i podpisem Wykonawcy i lkyniera/ Kierownika projektu. Do dziennika budowy leiy wpisywa& w
szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,
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- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolinych elementow robdét,

- przebieg robdt, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

- uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegsih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegllnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robaét,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedgd przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $trojektant nie

jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kadego z elementow robét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza & sposob aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materiatdw, orzeczenia o jal@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badaNykonawcy lkdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny ldyudosepnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) ngmijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego, b) protokoty przekazaniantelridowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne, d) protokoty odbioru robot,mptokoty z
narad i ustalg, f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spoweduJdego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeltly zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich robot. Bine dane zostgnpoprawione wg instrukcji
inzyniera/Kierownika projektu na gnie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eztdécia wymagalm do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcinzyniera/Kierownika
projektu.
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7.2. Zasady okréslania ilosci robot i materiatow

Dilugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;j.

Je&li ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diugé pomnaona
przezsredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdGidab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiarowe dula przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tri@an
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gtizenia wagowe odpowiadae odndnym wymaganiom ST &izie utrzymywa
to wyposaenie zapewniat w sposob egly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanakgch przeprowadzasiw czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazo
nieodzowne obliczeniacha wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdyy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki
obmiarow, ktérego wzoér zostanie uzgodniony zylmerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikaj acych i ulegajpcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstrobot.

Odbioru robat dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej cgsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpiej jednak ni w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolgdi powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwigrajgcych
komplet wynikéw bad@ laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagj
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy
Odbidr czséciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru czgciowego robdt dokonuje gi
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdhiob6t dokonuje liynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecztpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdio jakasci i
wartasci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvarpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem idenje o tym fakcie Inyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robo6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakezenia rob6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzorzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbietma roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
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dokumentéw, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo wykonania robdt z dokumentac]
projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozpazsrealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekeavych lub rob6t uzupetniagych w warstwigscieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakaé¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentaebnacznie
odbiega od wymaganej dokumentagrojektowy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiettevo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robot jest protokét odbioru ostatecznego trobo
sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhoany przygotowéanastpujace dokumenty:

1.dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\jesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentow umowy i ew. uzupetrdag lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7.opink technologicza sporazdzom na podstawie wszystkich wynikéw baidigpomiaréw zajczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzgych (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom uradzen,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjimgyentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldopgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robo6t
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyttdrawigzanych z ususciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0Odbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw pfatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaneaza jednostk obmiarovy ustalor dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdgtavy platngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowej ledzie uwzgedniat wszystkie czynnéci, wymagania i
badania skladage st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji projekgwCeny jednostkowe
lub kwoty ryczattowe robotdala obejmowd:

- robocizr bezpdrednip wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkOw i transportu na teren
budowy,

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie pgleliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetmysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
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(@) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtalezeniem kopii projektu ignierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodimeynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidvietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiegsteva ruchu,
(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

)] tymczasow przebudow urzadzea obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

€) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DkIri207 z 2003 r, poz. 2016) zzwiejszymi zmianami.

2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. O drogach publidzfipaz. U. Nr 204 z 2004 r. poz. 2086).

3. Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz. U Nr 25, poz. 13ia 13 marca 1995r).

4. Rozporadzenie Min. Infrastruktury z 26.06.2002 r. dziemnibudowy, montai i rozbiérki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.)

5. Rozporadzenie Min. Infrastruktury z 27.08.2002 r. w spewszczegbtlowego zakresu formy planu

bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresizajow robét budowlanych, stwaraajch
zagraenie bezpieczestwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256 z 200,

6. Rozporadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w spinnformaciji dotyczcej bezpiecagstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpiedmtwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 11268)92r.)

7. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyiaetograficzne (Dz. U. Nr 100 z 2000 r. poz. 60&
pézniejszymi zmianami).

8. Rozporadzenie MTIGM z 02.03.1999 r. — w sprawie warunké@shhnicznych, jakim powinny odpowiaddrogi
publiczne i ich usytuowanie.

9. Rozporzdzenie MTIGM z 30.05.2000r. — w sprawie warunkéwhtg@cznych, jakim powinny odpowiaéla
drogowe obiekty inynierskie i ich usytuowanie.
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2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA — Roboty budowlane
DZIAL |

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

45111 000-8 Roboty rozbiérkowe, roboty ziemne.

. ST NR 1 ROBORY PRZYGOTOWAWCZE | RZOBIORKOWE

. ST NR 1a ROBOTY ZIEMNE

. ST NR 1b ROBOTY ZIEMNE — WYKOPY W GRUNCIE NIESPOIST YM

. ST NR 1c ZASYPANIEWYKOPOW WRAZ Z ZAG ESZCZENIEM

DZIAL 11

ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTOW BDOWLANYCH
45233 120-6 Roboty w zakresie budowy drog.

. ST NR 2 KORYTO WRAZ PROFILOWANIEM

. ST NR 3 WARSTWA ODS ACZAJACA

. ST NR 4 PODBUDOWA Z KRUSZYWA Lt AMANEGO
. ST NR 5 OBRZEZE BETONOWE

. ST NR 6 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ
. ST NR 7 ZBROJENIE BETONU

. ST NR 8 BETON

. ST NR 9 ZIELEN DROGOWA

. ST NR 10 ELEMEENTY MALEJ ARCHITEKTURY

DZIAL 11l

ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTOW BDOWLANYCH
4521 2200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw sportowych.

. ST NR 11 OGRODZENIE | PILKOCHWYTY

. ST NR 12 NAWIERZCHNIE Z POLIURETANU

. ST NR 13 ELEMENTY WYPOSAZENIA BOISK

. ST NR 14 ROBOTY GEODEZYJNE
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STNR 1 Roboty rozbiérkowe

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotyege wykonania i odbioru robét w ramach
inwestycji p.n.: ,Budowa boiska sportowego w miesosci Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatijarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot rozbiérkowych zdegradowfany
elementéw mostu.

1.4. Okrélenia podstawowe

Demonta elementdw - rozbiérka poszczegdinych zdegradowaejementéow betonowych lub stalowych.

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakostosowanego spgu i wykonywanych rob6t oraz za ich zgodéoz
dokumentacj projektows, specyfikacj techniczi oraz zaleceniami ftyniera.

2. Materiaty

Miejsce wywozu gruzu naty do Wykonawcy. Gruz jest whaséma Wykonawcy.
3. Sprzet

Sprzt uzywany do prac rozbiérkowych musibyaakceptowany przezayniera.
4. Transport

Samochody ezarowe.

5. Wykonanie robot

Nalezy rozebra zdegradowane elementy ulicy i mostéw do podanyginajekcie rzdnych.

Materiaty pochodgce z rozbiérki naley usurg¢ poza plac budowy. Zaktadagsivywo6z i skladowanie materiatéw z
rozbiérki na koszt Wykonawcy.

Ewentualne rusztowania, konstrukcje podpgromosty dla robét rozbiérkowych wykonawca mugkena® na wtasny
koszt i przedtay¢ ich projekt do zatwierdzeniaynierowi.

6. Kontrola jakosci robét

Nalezy kontrolowa jakos¢ prac rozbidrkowych — gtownie zwrd@ciuwag na rozebranie do podanych w projekcie
rzednych.

7. Obmiar
Jednostl obmiaru jest w zalaosci od asortymentu prac m,’nkg, nt.
8. Odbior robot

Sprawdzenie faktycznej 8oi rozebranego materiatu zgodnie zekggiobmiaru.

9. Ptatnasé

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie rozbiérek zalaie od asortymentu,

- wywoz i skladowanie gruzu,

- opflaty za sktadowanie gruzu

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych.
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STNR la Roboty ziemne
1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t w ramach inwestycji.p,,Budowa
boiska sportowego w miejscowm Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarpezretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majastosowanie przy wykonywaniu robot ziemnych pbmdowie
obiektéw ireynierskich.

1.4. Okrélenia podstawowe

Wykop ptytki - wykop ,ktérego gbokas¢ jest mniejsza @ilm.

Glebokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

Pozostale okidenia podane w niniejszej S sgodne z obowgzujgcymi polskimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotygze Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkeraz za zgodridé z Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami
Inzyniera.

Roboty ziemne powinny léywykonane zgodnie z projektem, specyfikacjami tézdmymi oraz normami wedtug p.10.

2. MATERIALY
Zgodnie z DokumentagjProjektovg grunt niespoisty.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spek uzywany do robét powinien gy zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typdw i iléci wskazaniom zawartym w ST, projekcie organizasfot, zaakceptowanym
przez Ireyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irkyniera.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dgizie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glkreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniachdyniera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydg spetni@ wymagania dotycge przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych opgin na osie i innych parametrow technicznycfrodki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych ofy@n na osie mog by¢ dopuszczone przez dyniera, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Sprawdzenie zgodfm rzednych terenu i warunkéw gruntowych z danymi prajetechnicznego.

Przed przysipieniem do wykonywania wykop6w, wykonawca ma okmek sprawdz zgodndé¢ rzgdnych terenu z
danymi wg projektu technicznego. Wszelkie edstwa od dokumentacji powinny dyodnotowane w dzienniku
budowy wpisem potwierdzonym przezzymiera, co bdzie stanowd podstaw do korekty ilgci robdt w Ksedze
Obmiaru.

Wykonawca ma obowkek biegcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakaigykonywania wykopow i ich
konfrontacji z dokumentagijtechniczg.

5.2. Wykonanie wykopéw

Metoda wykonywania rob6t ziemnych powinna¢hyobrana w zalmosci od wielkasci robét, gkbokasci wykopu,
uksztattowania terenu, rodzaju gruntu. Wykopy tevipoy by¢ wykonywane w takim okresie, aby po ich zagoeniu
mozna byto przysipi¢ natychmiast do wykonania przewidzianych w nichatobudowlanych i zasypania ich gruntem
odpowiednim do tego celu.

Zaleca s} wykonywanie wykopow szerokoprzestrzennyebznie do gibokasci nie wickszej niz 2.0 m, a koparkdo
4.0 m.

W czasie wykonywania tych rob6t, na wykonawcy syae odpowiedzialn& za bezpieczestwo obszaru przylegtego
do wykopow, wraz ze znajdigymi sk tam budowlami. W przypadku natrafienia w trakcigkepow na przedmioty
zabytkowe lub szegki archeologiczne naky powiadomé o tym konserwatora zabytkéw orazzymiera, a roboty
przerwa na obszarze znalezisk do dalszej decyzji.
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Jezeli na terenie robét ziemnych zosjastwierdzone urmizenia podziemne nie przewidziane w dokumentacji
technicznej ( instalacje wodagowe, kanalizacyjne, cieplne, gazowe, elektryczradbp niewybuchy lub inne po-
zostatdci wojenne, wéwczas roboty najeprzerwa, powiadomt o tym inwestora, a dalsze prace prowadiopiero
po uzgodnieniu trybu pagiowania z instytucjami spravagymi nadzor nad tymi ugglzeniami.
W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopa poziomie posadowienia fundamentu, na grun$oaci
mniejszej od przewidzianej w projekcie oraz w prayku natrafienia na grunt silnie nawodniony lubkoezawle, a w
gruntach skalistych na kawerny (puste przestrzengoty ziemne naky przerwa i powiadomé inwestora w celu
ustalenia w porozumieniu z nadzorem autorskim odipdmvch zabezpieche
5.3. Wymiary wykopéw w planie
Wymiary wykopéw w planie powinny lgydostosowane do wymiaréw fundamentéw w planie, @poesch wykonania,
gtebokdsci, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej oraz ikeandci i mozliwosci zabezpieczeniécian wykopdw.
W wykopie naley uwzgkdni¢c w szerokéci dna dodatkowo wymiary konstrukcji zabezpiegzej oraz swobodn
przestrzé na pra¢ ludzi pomedzy zabezpieczeniedtiany wykopu a wykonywanym w wykopie elementem bwlilo
Przestrzé ta powinna wynosinie mniej nk 0.60 m, a w przypadkician izolowanych nie mniej 70.80 m.
5.4. Nienaruszalrig struktury dna wykopu
Wykopy powinny by wykonane bez naruszenia naturalnej struktury grdmia wykopu, przy czym w poréwnaniu do
projektowanego poziomu powinna dyozostawiona nienaruszona warstwa gruntu, o goilm najmniej 0.20 m.
Warstwa ta powinna kyusunéta bezpérednio przed betonowaniem fundamentu lub korkarmtego. W przypadku
przegebienia wykopu w stosunku do poziomu przewidzianeggrojekcie, dopuszcza esiwyrownanie poziomu
posadowienia przez pogrubienie korka betonowego.
5.5. Tolerancje wykonania wykopow
Wymiary wykopow w planie powinny Bywykonane z dokladricia £ 15 cm, z uwzgldnieniem zaleae podanych
powyzej.
Ostateczny poziom dna wykopu przed wykonaniem kdwdimnowego powinien Bywykonany z tolerangj+ 2 cm w
stosunku do radnych projektowanych.
5.6. BHP i ochronarodowiska
W trakcie prowadzenia prac przy wykopach plewrdcic uwag: by w obebie pracy koparki nie przebywali ludzie.
Wykopy zabezpieczybarierami.
Przy wykonywaniu robét ziemnyckaznie naley:
uzywa¢ wiasciwych i znajdujcych s¢ w dobrym stanie nag¢azi,
zapewnt nalezyte odwadnianie terenu robot,
wykonywa wykopy w gruntach nawodnionych ze skarpami zapajacymi stateczn& gruntu pod wog,
pozostawd pas terenu co najmniej 0.5 m wzikrawedzi wykopu, na ktérym nie wolno sktadotvaiemi pochodzcej
z wykopu,
srodki transportowe pod zatadunek mas ziemnych uaéaeo najmniej 2.0 m od krasslzi skarpy wykopu,
rozstaw srodkéw transportowych portzy soly powinien wynosi co najmniej 1.5 m dla unmibwienia ucieczki
robotnikom w przypadku obsuwgia st mas ziemnych,
sprawdz¢ po kadej zmianie warunkdw atmosferycznych (des#nieg) stan skarp nasypow i wykopow.
Wykonywanie robét spetem zmechanizowanym.
Przy wykonywaniu rob6t spegem zmechanizowanym, niezatée od wymaga dla recznego sposobu wykonania robét,
nalezy zachowa nizej wymienione wymagania dodatkowe:
gkebokas¢ odspajanej jednoczeie warstwy gruntu i nachylenie skarpy wykopu pawirby¢ dostosowane do rodzaju
gruntu i zasigu wyskgnika koparki,
roboty ziemne przy nasypach i wykopach wykongwerstwami, nie dopuszczagjdo powstawania nieréwsa,
zachowa szczegO6lg ostraznos¢ podczas zaggzczania krawdzi nasypow,
rozstaw pracuicych maszyn powinien wykluczanazliwo$¢ ich wzajemnego uszkodzenia,
robotnikom nie wolno przebywaw zaségu pracy maszyn.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania przy wykonywaniu i odbiorze.

Przy wykonywaniu i odbiorze robét ziemnych powirby przeprowadzone nggujace badania:

sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj technicza,

sprawdzenie wykonanych wykopow,

sprawdzenie wykonanych zasypek i nasypow,

sprawdzenie zagzczenia gruntow.

Badania nalgy przeprowadza w czasie odbioréw e#ciowych i odbioru ostatecznego robét. W czasie obi
czesciowego naley dokonywa odbioru tych robot, do ktorych pidiejszy dosip bedzie niemaliwy.

Na podstawie wynikéw badanalery sporzdzi¢ protokdty odbioru robét ezciowych i ostatecznych. Roboty
zanikajce naley wpis& do dziennika budowy.

7. OBMIAR

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektowg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Irzyniera o zakresie obmierzanych rob6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pgimie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z eztaécia wymagarm do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Badania wg 6 nalsy przeprowadzaw czasie odbioru rob6t. Na podstawie wynikow iadalezy sporzdzic protokdty
odbioru robot.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoeanboty ziemne natlg uzna& za zgodne z wymaganiami PN-B-
06050. Jeeli chat jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robatyety uzna za niezgodne z wymaganiami
norm i kontraktu. W takiej sytuacji wykonawca obamény jest doprowad&iroboty ziemne do zgodéc z norny i
przedstawd je do ponownego odbioru.

Q. PLATNOSC
nie dotyczy
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty ziemne powinny liywykonane zgodnie ze specyfikacjami technicznyrazorormami:

PN- B-02480 Grunty budowlane. Oktenia, symbole, podziat i opis gruntéw.

PN- B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN- B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

PN-B-06050. Roboty ziemne budowlane. Wymagania kveie wykonywania badania przy odbiorze.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymigagolne.

PN-S-02205: 1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhamagania i badania.

Instrukcja bad& poditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDParézawa 1998.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wargza2002.
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ST NR 1b Roboty ziemne — wykopy w gruncie niespogin
1. Wstep

Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotyee wykonania i odbioru robét w ramach inwestycji.p,,Budowa
boiska sportowego w miejscowm Bratoszow”.

2. Materiaty

Drewno przeznaczone do zabezpieczéaian wykopdw oraz wykonania konstrukcji podpigcgich lub rozpierajcych
sciany wykopdéw powinno hyiglaste, zaimpregnowane i odpowiadaymaganiom Polskich Norm. Elementy stalowe
lub inne materiaty stosowane zamiast drewna jakoskakcje zabezpieczgje sciany wykopow, powinny by
uzgodnione z laynierem.

3. Sprzet

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, koparki,wedhi, itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki,),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe itp.),
Roboty naley wykona mechanicznie koparkami o odpowiedniej wiglkicdo zakresu i charakteru robét.

4. Transport

Transport mas ziemnych pojazdami samowytadowczymi.
5. Wykonanie robot

Przed rozpocxiem robét palowych i ziemnych Wykonawca robot wyorczne przekopy (kontrolne) celem
zlokalizowania ewentualnych udzer podziemnych. Wykopy pod tawy fundamentowe, po veykonaniu naley
zabezpiecz§ przed dostaniemeido wykopow wody opadowej do czasu wykonania wamstmdwnawczych. Ostatai
warstwe gruntu grubéci 0,5 m naley usury¢ bezpdrednio przed wykonaniem.

5.1. Podparcie lub rozparcieian wykopow.

W wykopach dcianach podpartych lub rozpartych rigigrzestrzegs zeby :

gtéwne kravgdzie bali przgciennych wystawaty na wysok®10 do 15 cm ponad teren,

rozpory mialy trwate zabezpieczenie przed opgddam w doét,

krawedzie wykopu byly zabezpieczone szczelnie balamipliytami zelbetowymi, w przypadku przewidywanego ruchu
przy wykopie lub w zaggu pracyzurawi,

w wykopie rozpartym o gbokasci wigkszej od 1.0 m byly wykonane dogodne $ejg awaryjne.

Stan konstrukcji podporowych i rozporowych rigleprawdzé okresowo, a obowkzkowo niezwiocznie po wyspieniu

czynnikow niekorzystnych (cie opady atmosferyczne, mréz, szybka oghvtg.).

5.2. Rozhiérka zabezpieazécian wykopow

Rozbidrka zabezpieczescian wykopdéw powinna ki prowadzona w miar wykonywania zasypki. Pozostawienie
obudowy dopuszczalne jest tylko w przypadkach texmej niemdaliwosci jej usungcia lub gdy wydobywanie
elementéw obudowy zagra bezpiecagstwu pracy albo stwarza rdowvos¢ uszkodzenia konstrukcji wykonywanego
obiektu.

5.3. Sprawdzenie zgodéw rzednych terenu i warunkéw gruntowych.

Przed przysipieniem do wykonywania wykopéw, Wykonawca ma oh@ek sprawdzi zgodnad¢ rzednych z danymi
wedtug Dokumentacji Projektowej. Wszelkie agsttwa od Dokumentacji Projektowe] powinnyébgdnotowane w
Dzienniku Budowy wpisem potwierdzonym przezyniera, co bdzie stanowi podstaw do korekty iléci robot w
Ksigdze Obmiaru. Wykonawca ma oba@uek biezgcej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakeigkonywania
wykopow i ich konfrontacji z DokumentacProjektovy.

6. Kontrola jakosci robét

Tolerancja wykonania wykopéw fundamentowych.

Wymiary wykopow w planie powinny kiywykonane z doktadricia + 15 cm.
Dopuszczalne odchytki od ustalprojektu wynosg:

0,002 dla spadkéw terenu,

+ 4 cm dla rednych w siatce kwadratow 40x40 m,

+ 2 cm dla rgdnych dna wykopu pod fundamenty,

15 cm w wymiarach w planie wykopu o szerédialna > 1,5 m,

5 cm w wymiarach w planie wykopu o szerégiadna < 1,5 m.
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7. Obmiar

Obmiaru ilgciowego usunritego gruntu dokonuje giw m3 w stanie rodzimym. 1 wykonanych robot ziemnych,
ktéra stanowi podstawptatndci, okrela sk jako iloczyn powierzchni dna wykopusredniej geébokasci wykopu
liczonej od dna wykopu do powierzchni terenu z pdazeniem tej iléci o 20%.

8. Odbior robot

wg warunkoéw ogélnych ST i M.11.01.00

Jezeli wszystkie badania wg p.6 daty wyniki dodatmigkonane roboty ziemne naleuzna za zgodne z wymaganiami
PN-B-06050. Jeeli chat jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robogletry uzna& za niezgodne z
wymaganiami norm i kontraktu. W takiej sytuacji VWylawca obowizany jest doprowadziroboty do zgodni z
normy i przedstawd je do ponownego odbioru.

9. Platno $¢é

Cena wykonania robot obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

e wyznaczenie zarysu wykopu,

e opracowanie rysunkéw umocnierigian wykopu,

« wykonanie umocnienigcian dostosowanego do warunkéw gruntowych,
e odspojenie gruntu,

« wydobycie i ztaenie gruntu,

« wykonanie rowkoéw na dnie wykopu,

« odwodnienie wykopu z wypompowaniem wody z wykopu,

* wydobycie z dna wykopu przypadkowo zstiago gruntu,

e wypoziomowanie dna wykopu,

e uszczelnienie wykopu,

e dostarczenie niezhdnego materiatu i na¢dzi,

e rozbiérke umocnieniacian wykopu,

e odwiezienie gruntu na sktadowisko Wykonawcy,

« wykonanie prac wykiczeniowych i porgdkowych,

e przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w Specyfikacji techniczne;j.

10 Przepisy zwazane
jak wg p. M.11.01.00
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ST NR 1c Zasypanie wykopbw wraz z zagzczeniem
1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej STa svymagania dotycge wykonania i odbioru robot zgaanych z zasypaniem wykopow
wraz z zagszczeniem w ramach inwestycji p.n.: ,Budowa boisgartowego w miejscowoi Bratoszéw”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarpezretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét oiych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy zasypywaniu fundamentéw i przest za
przyczétkami wraz z zagzczeniem do stopnia 1,00.
1.4. Okrélenia podstawowe
Wskaznik zagszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru;
R
ls = 0o
s
gdzie:
Pd - gstas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu [Mg/m3]
Pds- maksymalnaegtas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrdona w normalnej,
probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481zska do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badania zgozini
normg BN-8931-12{Mg/m3]
Wskaznik réznorodndci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdéw niespoistych, okflena wg wzoru:
dso
U= o0
Cho
gdzie;
dso-srednica oczek sita , przez ktore przechodzi 60 gatgr[mm)]

dio -$rednica oczek sita , przez ktére przechodzi 10 @atgr[mm)]

U >=5; zalecane >3

1.5. Ogélne wymagania dotygze Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kmraz za zgodrd z Dokumentag Projektovs, ST, prawem
budowlanym i poleceniami #iyniera.

Wymagania techniczne.

Roboty powinny b§ wykonane zgodnie z projektem, specyfikatgichniczi i polskimi normami.

2. Materialy

Mozna zastosowagrunt odpowiadacy wymaganiom norm PN-S-02205:1998 i PN-B-11111619®chodacy z
dokopu. Grunty przed wbudowaniem mugx¢ zaakceptowane przezzymiera.

3. Sprzt
Sprzt wzywany do zasypywania wykopow musidgaakceptowany przezAyniera.
4. Transport

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirig¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do oddegtoansportu. Wydajng srodkéw transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do urabiania i woudowania gruntudrizdu).

Zwiegkszenie odlegici transportu ponad walda zatwierdzone nie mie by podstawy roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekgzone odlegkxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane na
pismie przez layniera.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasypywanie wykopow

Zasypywanie wykopow powinno byprzeprowadzone bezfrednio po wykonaniu w nich projektowanych elementow
obiektu i okrélonych robét. Przed rozpogaem zasypania wykopdw ich dno powinncatlmczyszczone z torfow, gytii i
namutéw oraz ewentualnych innych zanieczysaaaecych, a w przypadku potrzeby odwodnioneelledno wykopu
znajdowa si¢ bedzie pod wod, niezlzdne kedzie stwierdzenie czystoi dna. Do zasypywania powinien byzyty
grunt niespoisty, nie zamarzty i bez jakichkolwiek zanieczyszaze(np. torfu, darniny, korzeni, odpadkéw
budowlanych lub innych materiatéw).

5.2. Zagszczanie gruntu nasypowego
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Kazda warstwa gruntu w nasypie powinna¢bgag;szczana mechanicznie. Grgbozagszczanych warstw winna

WYNOSEK:

przy zagszczaniu lekkimi walcami - max. 0.2 m,

przy zagszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub w@kiami mechanicznymi - max. 0.4 m,

przy ubijaniu cgzkimi tarczami - od 0.5 m do 1.0 m w zahesci od ich masy i wysokei spadania, przy czym gruiio
ubijanej warstwy nie powinna byicksza odsrednicy tarczy.

W okolicach urzdzei lub warstw odwadniggych grunt powinien byzag:szczany ¢cznie.

Zageszczanie gruntu powinno odbydvaie przy jednoczesnej, statej kontroli laboratoryjreejwskanik zagszczenia

powinien by > 1.00.

Wilgotnos¢ gruntu zagszczanego w danej warstwie winna¢kgblizona do wilgotnéci optymalnej. W przypadku

wilgotnosci mniejszej nt 0.8 optymalnej grunt natg polewa wodg, a w przypadku wilgotriei wiekszej ni 1.25

optymalnej grunt nale/ przesusz.

Przy zagszczaniu gruntéw nasypowych, dla uzyskania rownomeigo wskanika naley :

rozicietat grunt warstwami poziomymi o réwnej grudeg sposobemecznym lub lekkim sprggem mechanicznym,

warstwe nasypanego gruntu zggzcz& na catej szerokai, przy jednakowej liczbie prz&j sprztu zagszczagcego,

prowadzt zag:szczanie od kraydzi ku$rodkowi nasypu.

5.3. Dopuszczalne odchyiki

Dopuszczalne odchytki od ustalprojektu nie powinny bywieksze ni:

0.002 - dla spadkéw terenu,

0.0005 - dla spadkéw rowéw odwadnizych,

4 cm - dla rzdnych w siatce kwadratéw 40*40 m, + 2 cm - dledreych dna wykopu pod fundamenty,

15 cm - w wymiarach w planie wykopu o szeréialna > 1.5 m,

5 cm - w wymiarach w planie wykopu o szerééiadna < 1.5 m.

6. Kontrola jakosci robot

wg p. M.11.01.00.

Nalezy sprawdzt przydatnéé materiatldw na zasypki badaj
uziarnienie zgodnie z PN-B-02480,

wskaznik réznoziarnistéci > 5 zgodnie z PN-B-02480,
wodoprzepuszczaldé = 9 m/dols.

Badania przy odbiorze:

sprawdzenie zgoddoi z Dokumentagj Projektov,
sprawdzenie wykonanych zasypek,

sprawdzenie zagzczenia gruntéw wymagane 1,00.

7. Obmiar

llos¢ zasypki okréla sk w m3 przestrzeni wypetnienia z uwgdhieniem zmian sprawdzonych w naturze.
8. Odbidr robot

wg warunkoéw ogélnych ST oraz M.11.01.00.

9. Platnasé

Cena wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

transport materiatu do wykonania robot z dokopu,

przygotowanie materiatu o optymalnej wilgognbdo wbudowania,

zasypanie wykopow wraz z zgggczeniem,

reczne lub mechaniczne formowanie skarp nasypu mayach przyczo6tkow i skrzydetkach wraz z gsagzeniem,
uporzdkowanie terenu robdét,

wykonanie prac wykiczeniowych i porgdkowych,

przeprowadzenie bafldaboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w Specyfjkéachniczne;j.
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STNR 2 Koryto wraz z profilowaniem i zag:szczeniem podtda

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotycze wykonania i odbioru robét zgwanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zsgczaniem podi@m gruntowego w ramach inwestycji p.n.: ,Budowa
boiska sportowego w miejscowm Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktiqeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaobét jak w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciambpganymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materiaty
Nie wyskpuja.
3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” .

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazéasie mazliwos$cig korzystania
Z nas¢pujagcego spretu:

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkz nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe”.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” .

5.2. Warunki przysjpienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i z@gczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WitEejsze przysipienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zagszczania podita jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i z@gczonym podizu nie mae odbywé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawid& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzaptowany
przez Irkyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmmazliwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do
trudndici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonyw@ recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakre3posdb wykonania musidyaakceptowany przeziyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinig}¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwimzy na odktad w miejsce wskazane przezimera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysfpieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
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Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca s aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na g¢bokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowkujagce dla goérnej strefy korpusu, w $lm koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przysypi¢c do jego zagszczania. Zagpzczanie podia naley
kontynuowa do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ka#viik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (ly)

Minimalna wartdéc¢ |, dla:
Strefa Autostrad i drég| Innych drog
Korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego

i bardzo czki
GOrna warstwa o gruléoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoey podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naley oprze€ na metodzie obsien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i piensgb modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczéa 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania nie powinna z06i¢ sie od wilgotndgci optymalnej o wjcej niz(wg
PN-S-02205;1998)
- w gruntach niespistych + 2%,
w gruntach mato sredniospistych +0% do — 2%.

5 5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i gszrzonego podia
Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podtma(ls)
- gorna warstwa grulsoi 20 cm ruch eizki i bardzo cgzki 1,0, ruch mniejszy od eikiego 1,0,
- na gebokas¢ od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych leenu ruch eizki i bardzo cézki

1,0, ruch mniejszy od eikiego 1,0.
Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukladania warstw nawierzchniptavinien on zabezpiecéypodtaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rzatie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hiera.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladddotejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopariezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wtasny koszt.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowdadaystematyczne badania kontrolne w zakresie i estoftiwoscia

gwarantugca zachowaniem wymaggakosci robét, lecz nie rzadziej hiwskazano w ST.

- zag:szczenie, wilgotn& gruntu, badanie wskaika zagszczenia min.2 badania na dzialce roboczej, makisyma
powierzchnia przypadaga na jedno badanie 600 m2,

a) rownai¢ tata co 20 m w kierunku podimym oraz nieréwnéi poprzeczne tgtco najmniej 10 na km, nieréwém
nie mog przekracz&2 cm.

b) spadki poprzeczne z tolerandj 0,5 % od projektowanych,

c) rzgdne podiga naley sprawdzé co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach nie powinny przekraoza
projektowanych +1 cm i —2 cm,

d) os koryta w punktach gtéwnych trasy nie rzadzigj ©d 100 m os w planie nie m® by przesungta wiecej niz o
3cm od projektowanej,

e) szerokd¢ koryta 10 razy na km odchytki +10 cm i =5 cm odjpktowane;j.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fillmvanego podiaa)
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Wszystkie powierzchnie, ktdre wykaaujvicksze odchylenia cech geometrycznych od @krgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie dehlgikasci co najmniej 10 cm, wyr6éwnanie i powtdrne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasaegtwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoine”.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punl@ daly wyniki pozytywne. Odbiér powinien by
przeprowadzony w czasie ualioviajgcym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. OgolIne ustalenia dotyg® podstawy platrigi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robét,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podha,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. Przepisy zwhzane

Polskie Normy
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STNR3  Warstwa odgaczajaca z piasku

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji teckniej] § wymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstwy c@dzagcej w ramach inwestycji p.n.: ,Budowa boiska sposgtgo w
miejscowdci Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obgmijgcy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniaalizacji rob6t jak
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem warstwy
odsyczapcej, stanowgcej cz$¢ podbudowy pomocnicze;.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okteniami podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotyge materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggpcych %:

- piasek wymywany wolny od gstek gliny i mutu — wielké¢ ziaren 0.2-2mm.

— piaski zwykte,

— zwir i mieszanka,

Projektuje si wykonanie warstwy z piaskirednioziarnistego grulsoi 25cm.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtzapcych powinno spetnianastpujgce warunki:
a) szczelnéei, okreslony zaleznoscia:

Dis

des <5

gdzie:

D;5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmstsy odcinagcej lub odgczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podiga.

Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstgczapcych warunek szczeldo musi by spetniony, gdy
warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odgo®j

Na warstwg odcinajca naléy stosowa materiaty wyhcznie spetiajce wymagania zawarte w PN-S-02205;1998 i s
zaakceptowane przezzyniera.

2.4. Wymagania dla geowtokniny

Geowtdkniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiadaaprobat technicza
wydary przez uprawniomjednostk.

2.5. Sktadowanie materiatdw

2.5.1. Skladowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyorsgcej nie jest wbudowane bezpednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skfadowamia\Wwykonawca robét powinien zabezpieczZywuszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddeni kamiennymi. Podie w miejscu skladowania powinno
by¢ réowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2. Sktadowanie geowtdknin

Geowtdkniny przeznaczone na warstwy gd®pca naley przechowywdé w opakowaniach w pomieszczeniach
czystych, suchych i wentylowanych.

3. Sprzet

3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odszapcej powinien wykazé sic mazliwosciag korzystania z
nastpujacego sprztu:

- rowniarek,

- walcéw statycznych,
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- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. Transport

4.1. Ogoblne wymagania dotygze transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalie”.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpiepzagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

wykonania warstwy odgzapcej lub odcinajcej.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” .

5.2. Przygotowanie podia

Podiaze gruntowe powinno speldiawymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@”.

Warstwa odgczapca powinny by wytyczona w sposob umldwiajacy wykonanie jej zgodnie z dokumentaci
projektowy, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utheia¢ nacagniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagzczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy linego kruszywa powinna bytaka,
aby po jej zagszczeniu oagnieto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymieni kruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kiaicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym pgleozpoczyna od kravedzi i stopniowo przesuwapasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgale
rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi cz$ciowo nakladacymi sk, w kierunku jej gornej
krawedzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyréwnywane na biaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usecie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa ogtszapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowd do osjgniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnej
préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-0448%kaznik zag:szczenia nalgy okreslac zgodnie z BN-77/8931-
12.

Wilgotnaos¢ technologiczna gruntu w czasie gzagczenia powinna ldydostosowana do metody zagczenia i rodzaju
stosowanego spgil. Odchylenia od wilgotriei optymalnej nie powinno przekracza 2%.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivevszystkie wtaciwosci kruszywa.
Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwyorsgcej powinny posiadaaprobag technicza.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odeszapcej
podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna  czstotliwos¢  bada
bada i pomiaréw i pomiaréw
1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kraglziach dla autostrad| i
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drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi  Wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach
planie”
7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadZiej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 i
8 Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej nk raz na 600 f

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach giéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2. Szerok& warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. ROwnéc¢ warstwy

Nieréwnaici podiwne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy

4 metrow tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04.

Nieréwnadici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢

4 metrow tatg.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentacjprojektove z
tolerancy + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraczél cm i -2
cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mée by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cegj niz = 5 cm.

6.3.7. Grubé&¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragcil cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez
spulchnienie warstwy na gdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grufim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odszapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 nie powinien &ynniejszy od 1,0.
Wilgotnas¢ technologiczna gruntu w czasie gsgczenia powinna ldydostosowana do metody zagczenia i rodzaju
stosowanego spgil. Odchylenia od wilgotriei optymalnej nie powinno przekracza 2%.

6.3.9. Badania dotygze warstwy z geowtéknin

W czasie uktadania warstwy z geowtéknin ggl&ontrolowa:

a) zgodnd¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdkrokresionym w dokumentaciji projektowej,

b) réwnas¢ warstwy,

c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbzenia,

d) zamocowanie warstwy do pod#gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpojjektowe;j.

Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozeraaprzebicie). Pasma
geowtdkniny uyte do wykonania warstwy nie powinny raigkich uszkodze

6.4. Zasady pogpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych, powinny bgprawione przez
spulchnienie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogoine” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odszapce;.

8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengaprojektowg, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne.
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9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grulbo i jakosci okreslonej w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
— wyrownanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwazane

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiageadania.
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STNR 4 Podbudowa z kruszywa tamanego

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zydanych z
wykonaniem podbudowy tluczniowej w ramach inwestygjn.: ,Budowa boiska sportowego w miejscGeio
Bratoszow”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowanej jako dokumemetprgowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacfib6t na
drogach.
1.3. Zakres robo6t obfych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zeanych z uteeniem podbudowy
ttuczniowej na zadaniu jak w p. 1.1.
1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jednej lub wgcej warstw
nosnych z tlucznia i kiica kamiennego.
1.4.2.Pozostate okidenia g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
2. materiaty
Ogolne wymagania dotygeze materiatow
Zgodnie z D-M 00.00.00.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamucznia, wg PN-S-96023:s
kruszywo tamane zwykte: ttuc#e kliniec, wg PN-B-11112 ,
woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112:
Kruszywo tamane od 0 do 31,5mm.
Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbrspérdd wymienionych w PN-S-
96023.
Jaka¢ kruszywa powinna ldyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112,
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowd kruszywo gatunku co najmniej 2.
2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub z wodagu, bez

specjalnych wymaga
3. Sprzet

3.1. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipim wykaza sic mazliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:

- rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadahiaznia i klinca,

- rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,

- walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,

- walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubetjadem,

- szczotek mechanicznych do usioié nadmiaru kfica,

- walcow ogumionych lub stalowych gtadkich daakowego dogszczenia,

- przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Zgodnie z D-M 00.00.00.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Zgodnie z D-M 00.00.00.

5.2. Przygotowanie podia

Podbudowa tluczniowa powinna dwtozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podiudtuczniony powinna by utozona warstwa odcingga lub
wykonane ulepszenie podim.

W przypadku zastosowania pamizy warstyg podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem padiowarstwy
odcinajcej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaasiek drobnych, wytany wzorem:
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gdzie:D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstatly odcinajcej albo
odgzapce),

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podtaa.
Geowtdkniny przewidziane dazycia pod podbudogttuczniowa powinny posiadéaprobat techniczg wydary przez
uprawnions jednostlk. W szczegolnéci wymagana jest odpowiednia wytrzymato mechaniczna geowtdknin,
uniemaliwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiedniasewosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podiaza gruntowego.
Podbudowa powinna Bywytyczona w spos6b umldwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentagjrojektovs lub
wedtug zalece Inzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wcze&niej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w ezlach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.
Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno uwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.
5.3. Wbudowywanie i zagzczanie kruszywa
Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie @by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru
najwigkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébavarstwy podbudowy po zagzczeniu nie mice przekracza20cm.
Podbudow o grubdci powyzej 20 cm naley wykonywa: w dwoch warstwach.
Kruszywo grube powinno lgyroziozone w warstwie o jednakowej grufmd przy wyciu ukladarki albo réwniarki.
Grubai¢ roziozonej warstwy linego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agjreta
grubas¢ projektowan.
Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma praejami walca statycznego, gtadkiego o nacisku
jednostkowym nie mniejszymmnBOkN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinzpoczé sie od
krawedzi i stopniowo przesuwasic pasami podtnymi, czsciowo nakladajcymi si w kierunku osi jezdni.
Zagzszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetpowinno rozpocx sie od dolnej krawdzi i przesuwé
si¢ pasami podiznymi, cz$ciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, pryywatowaniu kruszywa grubego najeroziazyé kruszywo
drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kywga grubego. Do zagzczania nalegy uzy¢ walca wibracyjnego o
nacisku jednostkowym co najmniej 18kN/m, albo plydozagszczarly wibracyjm o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/mh. Grubdi¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnacbiaka, aby wszystkie przestrzenie
warstwy kruszywa grubego zostaly wypetnione krusaywdrobnym. Jeeli to konieczne, operacje rozktadania i
wwibrowywanie kruszywa drobnego najepowtarza az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie pene&ow
warstwe kruszywa grubego.
Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesur¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaty nad powierzchmd 3 do 6 mm.
Nastpnie warstwa powinna kyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacist@dnpstkowym nie mniejszym
niz 50kN/m, albo walcem ogumionym w celu dsgczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkawan

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Zgodnie z D-M 00.00.00.

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt. 2.3.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

6.3.2.Badania wtaciwosci kruszywa

Probki naley pobier& w spos6b losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezgco przekazywane hynierowi.

Badania peine kruszywa, obejrcg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hywykonywane
przez Wykonawe z czstotliwoscig gwarantujca zachowanie jakiwi robo6t i zawsze w przypadku zmiartyddta
pobierania materialéw oraz na polecenigyhiera. Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawc
w sposéb losowy, w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotygze naénosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krawmikow szeroké¢ podbudowy powinna teywicksza od szerokai warstwy wyej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o wargé wskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.R6wna¢ podbudowy
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Nieréwndici podtuzne podbudowy nalgy mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z nogrBN-8931-04 [11].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tata.

Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachiqmoy by¢ zgodne z dokumentacprojektows z toleranci + 0,5
%.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza 1
cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocegj niz 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub o gdej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubcg¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wgcej niz:

- dla podbudowy zasadniczeR cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-8931-02.

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniazigjrzony pty o srednicy 30 cm, powinien lBywigkszy od 50
MPa.

Podbudowa zasadnicza powinna speétmgmagania dotycce ngnosci, podane w tablicy.

Tablica Wymagania rfoosci podbudowy zasadniczej w zateici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu
Kategoria ruchu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM ¢ Wtérny M ¢
Ruch lekkosredni isredni 100 170

. . , . - . 1l
Zageszczenie podbudowy nale uzna& za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu odi{se'maMEI do

pierwotnego modutu odksztalcema'EIjest nie wgkszy od 2,2.
M 1]
—= 1< 22
M E

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia cech geometrycznych od dkrgich w
punkcie 6.4, powinny kiynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badamamiary zostamn wykonane na koszt
Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerééioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszepydbudow przez spulchnienie warstwy
na peta gruba¢, do potowy szeroki pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzorpgpocza), doteenie
materiatu i powtorne zggzczenie.

6.5.2. Niewlaciwa gruba¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wetgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny liynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni gigbokas¢, zgodnie z
decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednigtasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zagszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3atwykonaniu tych robét nagi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewldciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej ¢rosci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcalpalowy tylko wtedy, gdy zaienie nénosci podbudowy
wynikio z niewt&ciwego wykonania robot przez Wykonayygodbudowy.

7. Obmiar rob6t
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tluczréariennego.

8. Odbior robot
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Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 datgild pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- przygotowanie podia,

- zakup i dostarczenie materialtéw na miejsce wbadoay

- roztozenie tlucznia,

- zag:szczenie z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- upratniccie pozostatéci materiatowych poza obl robot.

10. Przepisy zwazane

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartdci zanieczyszczeobcych

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsitadu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezisrtattu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornéci metod, bezpdredny

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartdci zanieczyszczeorganicznych

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezameralngci w bebnie Los Angeles

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwierzchni drogowych

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawtamnia z ttucznia kamiennego

BN-8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutsnidicenia nawierzchni podatnych i padigrzez
obcigzenie piyt
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STNR5 Obrzeza betonowe
1.WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wymagania dotycre wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem obraebetonowych w ramach inwestycji p.n.: ,Budowa lk@isportowego w miejscooi
Bratoszow”.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowka dokument przetargowy i kontraktowy przy zldoanrealizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1
1.3 Zakres robét obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej spe@dik dotycz prowadzenia robdt przy ustawieniu obrgeetonowych
jako obramowania i obejmalj
- obrzeza betonowe 8x30 cm wraz z tawetonovy B20;
1.4 Okrélenia podstawowe
1.4.1 Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roagzapce jednostronnie lub dwustronniea@i
komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do kokagji.
1.4.2 Pozostale okilenia podane w niniejszej SB ggodne z obowzujacymi odpowiednimi normami oraz ST D-M
00.00.00
1.5 Ogolne wymagania dotygze roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgkarykonania rob6t oraz za zgodida Dokumentagj Projektova, ST i
poleceniami layniera. Ogélne wymagania dotyce robét podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatéw
Ogl6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam ST D-M 00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Obrzea betonowe 8x30 cm odpowiageg wymaganiom BN-80/6775-04 i BN-80/6775-03.
2.3. Podsypka piaskowa
- piasek na podsygkpowinien odpowiada wymaganiom PN-B-06711 ,Kruszywa naturalne. Piagekzapraw
budowlanych"
2.3. Betonowe obrza chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznie st dwa rodzaje obrzgy:
- obrzeze niskie - On,
- obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza dzieli s¢
na:
- gatunek1l -G1,
- gatunek2 -G2.
Przyktad oznaczenia betonowego oliezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®>cih gat. 1:
obrzee On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04.
2.4. Betonowe obrza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1 Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
wymiary podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymiary obrzgy

Rodzaj Wymiary obrzey, cm

obrzea 1 b h r
on 100 6 20 8]
Ow 100 8 30 0

2.4.2 Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obegzepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obingze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3 Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze
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Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw nie powinny przekraéaaartaici
podanych w tablicy 3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielkid
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2
WKklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorng niedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalegy ukltada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamych
wymiarach co najmniej: grué 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szeroké¢ obrzea.
2.4.5.Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Spret do ustawiania obrzg

Roboty wykonuje sirgcznie przy zastosowaniu nadzi brukarskich.

4. TRANSPORT

4.1. Obrzea betonowe - transport i skladanie na miejscu wimaahia zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz | ,,Prefabrykat
budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,, utiarkingdw i torowisk tramwajowych. Wspélne badani
wymagania"

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymatéci projektowanej.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.
4.2. Piasek na podsyplpiaskovs pod obrzea betonowe transportowany geoby dowolnymisrodkami transportu,
zaakceptowanymi przez4yniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M @0@ ,Wymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szeroksei dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.
5.3. Podtae lub podsypka

Podiae pod ustawienie obrze mae stanowé bedzie podsypka z piasku, o gruéiodo warstwy 5 cm po
zag:szczeniu. Podsyplkwykonuje s¢ przez zasypanie koryta piaskiem i ggzrzenie z polewaniem wad
5.4. Ustawienie betonowych obegechodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podifa w miejscu i ze&wiattem (odlegtdcia
goérnej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgingeojektowe;.

Zewretrzna $ciana obrzega powinna by obsypana piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypetni je piaskiem lub zaprayvcementowo-
piaskowy w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mal®czyci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pehpglebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogbine
6.2. Badania przed przygieniem do robét
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Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygbu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodZewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugéci i giebokadsci uszkodzé naley wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcig do 1 mm.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pgl@rzeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldray, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitéw prostych w
naraach elementéw wykonuje ¢siprzez przytéenie kgtownika do badanego na@ i zmierzenia odchytek z
doktadndcig do 1 mm.

Badania pozostatych materialtéw powinny obejméwezystkie wiciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob6t naly sprawdzéa wykonanie- zgodnie z wymaganiami pkt 5:
a) koryta pod podsypk
b) podsypki,
c) tawy betonowej,
d) ustawienia betonowego ob¢zechodnikowego:
- linii obrzeza w planie, ktére me@ wynost + 2 cm na kade 100 m diug&i obrzea,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrzg ktdére mae wynost +1 cm na kade 100 m diug&i obrzea,
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kté@eipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny na
petry glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M 00@QWymagania ogoine”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M 00@Q,0/ymagania ogoélne”. Roboty uznajeg¢ sta
wykonane zgodnie z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytysv
8.2. Odbiér robét zanikagych i ulegagcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka
- wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.tRé&¢ za
1 metr ustawionego obrza na podstawie obmiaru i atestéw producenta méderiaraz oceny jakiei wykonanych
robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- pozyskanie i dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- rozcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
- wykonanie tawy betonowej,
- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Polskie Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtgao nawierzchni drogowych;
piasek

3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy kamérkravezniki uliczne, mostowe i
drogowe

4, PN-EN 197-1;2002 Cement. Skfad, wymagania i kigtegodndci dotyczce cementéw
powszechnegozytku.
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5. PN-EN 197-2;2002 Cement. Ocena zgadho
6. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betonsapraw
7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonertenty nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krayniki i obrzeza
9. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wsika piaskowego
10.2. Inne dokumenty
10. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDRABprojekt - Warszawa, 197911982 r.
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STNR 6 Nawierzchnia z kostki betonowej

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyare wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonaniem nawierzchni chodnikéw w ramach inwestygin.: ,Budowa boiska sportowego w miejscdaio
Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dok@irpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét ofiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem nawierzchni
chodnikéw z kostki betonowej i obejmuj

a) zakup i dostarczenie na budgkostki betonowej,

b) zagszczenie podia do stopnia zagzczenia 0,95,

c) rozcielenie podsypki cementowo — piaskowej,

d) ulozenie chodnika z kostki betonowej szarej i kolorpwe

e) ubicie kostek,

f)  wypelnienie spoin.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowkzujgcymi odpowiednimi normami .

1.5. Ogoélne wymagania dotygze robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatéw i wykonywanych robét orazich zgodné&t z
dokumentagj projektovs, specyfikacj techniczi oraz zaleceniami ftyniera.

2. Materiaty

2.1.Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu chd@nivedtug zasad niniejszej specyfikagji s

- podsypka cementowo — piaskowa 1:4,

- kostka betonowa prostgtha 20x10cm fazowana w kolorze szarym gr. 8cm

- miat kamienny do wypetnienia spoin,

Warunkiem stosowania betonowej kostki brukowej vddwnictwie drogowym jest posiadanie aprobaty techme]
oraz atestu producenta.

2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna ldyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnachywna i szorstka, a kragzie kostek rowne i proste, vekhiecia nie powinny
przekraczd 2 mm dla kostek o grukoi < 80 mm.

2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

Tolerancje wymiarowe wynosz

- na dtugdci +3 mm,
- na szerokéci + 3 mm,
— na grubdci +2 mm.

2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.
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Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobteikowych

Lp. Cechy Warté
1 | Wytrzymald¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) srednia z sz&iu kostek 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasjkliwos¢ wodg wg PN-B-06250, %, nie wtej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamania, wg PN-B

06250 :

a) rckniecia probki brak

b) strata masy, %, nie ydej niz 5

) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaé

probek nie zamsanych, %, nie wicej niz 20

4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, nigoaj niz 4

2.5. Materialy do produkcji betonowych kostek brukah

2.5.1.Cement

Do produkgiji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesnej ni ,32,5”. Zaleca
sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiadpowiadawymaganiom PN-B-19701.

2.5.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712.

Uziarnienie kruszywa powinno bByustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bet@j, przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.5.3.Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiaddwymaganiom PN-B-32250.

2.5.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujeg¢ silodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, adpie z recept
laboratoryjm.

Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksz wytrzymata¢, mniejsa nasiakliwos¢ i wigkszy odpornéé na
niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapeikiostce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.

2.6. Podsypka cementowo piaskowa 1:3

Piasek na podsygknalezy stosowa srednio lub grubo ziarnisty wg PN-B-06711zyfly piasek nie mze zwierd
domieszek gliny w iléciach przekraczagych 5 %. Do podsypki natg stosowa cement portlandzki wg PN-B-19701.
2.7. Piasek do wypetnieniagekzy miedzy kostkami wg PN-B-06711 — zalecany drobnozidynis

3. Sprzet

Kostke nalery uklad& recznie przy pomocy nagdzi brukarskich. Do zagzczenia stosuje ¢siwibratory ptytowe z
ostory z tworzywa sztucznego. Wibrator powinien tngie odsrodkows 16-20 kN i powierzchgi ptyty 0,35-0,50 m2,
zalecana axstotliwos¢ 75 do 100 Hz.

4. Transport

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uklael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyniaito
betonu min. 0,7 wytrzymasei projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie specjalne agizenie pakuje
je w folie i spina tdama stalowy, co gwarantuje transport samochodami w nienarysacstanie. Transport i skladowanie
kostki musi odbywé sic w spos6b zabezpieczay materiat przed midiwoscig uszkodzenia.

Kostki betonowe mima réwnie przewoz¢é samochodami na paletach transportowych producBozostate materiaty
transportowaneduala wg warunkéw ogoinych ST D.M.00.00.00.

5. Wykonanie robot

Podiae przed ukladaniem kostek powinnycébwyréwnane i zagszczone. Z uwagi na zdorodndé¢ ksztattdw i
koloréw produkowanych kostek, denie wzoru zgodnie z dokumentagjrojektova.

Kostke uktada s na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposdbsabzeliny mgdzy kostkami wynosity od 2 do 3
mm. Kostk nalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, gdyv czasie wibrowania (ubijania) podsypka
ulega zagszczeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic miatem kamiennym, a naginie zamié¢ powierzchng utozonych kostek
przy wyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania powierzchni.

Do ubijania utagonej powierzchni z kostek brukowych, stosuje wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego
dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudeenid/ibrowanie naley prowadzé od krawdzi powierzchni
ubijanej w kierunkurodka i jednoczéie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Po ubiciu powierzchni natg uzupetné szczeliny materialem do wypetnienia i zagdipowierzchng.
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6. Kontrola jakosci robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawidaizy producent kostek brukowych posiada aprobat
technicza.

Sprawdzenie prawidtowéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowypblega na stwierdzeniu zgodod
wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami pkt 5. niniejszej ST:

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtovégoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowei wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przaty desé (wzor) i kolor jest zachowany.

Kontrola jakaci rob6t polega na zgodém wykonania z DokumentacProjektove pod wzgédem:

- geometrii wykonania,

- spadkéw i rzdnych.

7. Obmiar

Jednostl obmiaru jest 1 m2 powierzchni chodnikow zgodni®@akumentagj Projektovs i uwzgkdnia pozostate
elementy skladowe robot.

8. Odbior robot

Nalezy sporzdzi¢ protokot odbioru po odebraniu przezyniera wykonanego chodnika.

9. Ptatnas¢é

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie materiatéw na miejsce wbuddayan

— sytuacyjno wysokéciowe wyznaczenie robaét,

- wyroéwnanie podiaa,

— wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowe

— ulozenie kostki brukowej i obrzg wraz z zagszczeniem i wypetnieniem szczelin,
- uporzdkowanie miejsca wykonania robot,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

PN-B-06050;1999 Geotechnika. Roboty ziemne budosvisiviymagania ogdlne.

PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-B-06711 Kruszywo naturalne. Piasek do zapravoiahych.

PN-B-19701;1997 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
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STNR7 Zbrojenie
1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvwsymagania dotyecge wykonania i odbioru robét zgaanych
z wykonaniem zbrojenia niesgajacego betonu konstrukcji stalowymiegpami wiotkimi w ramach inwestycji pn.
.Budowa boiska sportowego w miejscawnBratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarpezretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot ofiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z :

a) przygotowaniem zbrojenia,

b) montaem zbrojenia,

c) kontrok jakosci rob6t i materiatow.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Prety stalowe wiotkie - pity stalowe o przekroju kotowym gtadkie labbrowane drednicy do 40 mm.

Zbrojenie niespyzajace - zbrojenie konstrukcji betonowej nie wprowadeajdo niej nagzen w sposob czynny.

1.5. Ogélne wymagania dotygze Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatow i wykonywanych robét orazich zgodné&t z
dokumentacj projektows, specyfikacj techniczi oraz zaleceniami ftyniera.

2. Materiaty

2.1. Stal zbrojeniowa

Prety stalowe do zbrojenia betonu winnyd®godne z wymaganiami PN-EN-1922-1-1.

Stal zbrojeniowa dostarczana na bud@ewinna mié atest hutniczy.

2.1.1. Asortyment stali

Do zbrojenia betonu prami wiotkimi nalery stosowd nastpujace klasy i gatunki stali orazednice pgtow :
-B500SP srednicep 8mmzebrowane,.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptai, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Sper uzywany do robo6t powinien I&y zgodny z ofe Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typdw i ildci wskazaniom zawartym w ST, projekcie organizagpot, zaakceptowanym
przez Irkyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irzyniera.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i whiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dglzie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glkreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach4yniera, w terminie przewidzianym umew

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydso spelni@ wymagania dotyege przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofygih na osie i innych parametréw technicznychrodki transportu nie
odpowiadajce warunkom dopuszczalnych ofy@n na osie mog by¢ dopuszczone przez dyniera, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. Wykonanie robét

5.1. Przygotowanie zbrojenia

5.1.1. Czyszczenie gow

W przypadku skorodowania giéw zbrojenia lub ich zanieczyszczenia w stopnizegraczajcym wymagania punktu
5.2.1. naley przeprowaddi ich czyszczenie. Rozumiegsie zanieczyszczenia powstaty w okresie od pragjstali na
budowie do jej wbudowania.

Prety zattuszczone Ilub zabrudzone farbami zmo opald lampami benzynowymi lub c%gi¢ preparatami
rozpuszczajcymi ttuszcz.

Stal naraona na chéby chwilowe dziatanie stonej wody nalezmy¢ wodg stodlg.

Stal pokryt tuszcacy sie rdza i zabtocom oczyszcza giszczotkami drucianymicznie lub mechanicznie lubz@rzez

piaskowanie. Po oczyszczeniu mgleprawdzé wymiary przekroju poprzecznegogiw.

Stal tylko zabtocogymazna zmy strumieniem wody.
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Prety oblodzone odmea sk strumieniem cieptej wody.

Mozliwe s réwniez inne sposoby czyszczenia stali zbrojeniowej akmephe przez liyniera.

5.1.2. Prostowanie ghiow

Dopuszczalna wielké miejscowego odchylenia od linii prostej wynosi 4nmDopuszcza giprostowanie mitow za
pomoa kluczy, mtotkdw, prostowarek i wagarek.

5.1.3. Cécie prtdw zbrojeniowych

Ciecie prtéw nalery wykonywa® przy maksymalnym wykorzystaniu materiatu. Wskazj@sé sporgdzenie w tym celu
planu cecia. Pety ucina s¢ z doktadnécia do 1.0 cm. Gicia przeprowadza siprzy wyciu mechanicznych ny.
Dopuszcza giréwniez cigcie palnikiem acetylenowym.

Nalezy ucina prety krétsze od diugiei podanej w projekcie o wydtenie zalene od wielkdci i ilosci odgiec.
Wydtuzenia petow (cm) powstajce podczas ich odginania o dany godaje porisza tabela.

Srednica kat odgicia
Preta
[mm]

45 90 135 180
6 - 0.5 0.5 1.0
8 - 1.0 1.0 1.0
10 0.5 1.0 1.0 15
12 0.5 1.0 1.0 15
14 0.5 1.5 15 2.0
16 0.5 1.5 15 2.5
20 1.0 1.5 2.0 3.0
22 1.0 2.0 3.0 4.0
25 15 2.5 35 4.5
27 2.0 3.0 4.0 5.0
30 2.5 3.5 5.0 6.0

5.1.4. Odgjcia prtéw, haki
Minimalnesrednice trzpieni gywanych przy wykonywaniu hakéw zbrojenia podajeipsra tabela nr 1.
Tabela 1 - Minimalndrednice trzpieni tywanych przy wykonywaniu hakéw zbrojenia

srednica peta| Stal gladka mikka Stalzebrowana
zaginanego mm R ak = 240 Mpa

R ak<400 MPa 400 < R ak < 5pR ak > 500 MPa

MPa
d<10 do=23d do = 3d do =4d do =4d
10<d<20 do=4d do=4d do =5d do =5d
20<d <28 do = 5d do = 6d do=7d do = 8d

d>28 - do = 8d - -

d - oznaczdrednic preta

Minimalna odlegté¢ od krzywizny peta do miejsca gdzie nmina na nim potgy¢ spoire wynosi 10 d.

Na zimno, na budowie moa wykonywa odgkcia petow srednicy d < 12 mm. Rty o srednicy d > 12 mm powinny
by¢ odginane z kontrolowanym podgrzewaniem.

Wewretrznasrednica odgicia prtéw zbrojenia gtéwnego, poza odgiem w obebie haka, powinna lEynie mniejsza
niz : 15d.

W miejscach zagt i zalama elementow konstrukcji; w ktorych zagia ulegag jednoczénie wszystkie pty
zbrojenia rozejganego naley stosowa srednig; zagkcia rowry co najmniej 20d.

Wewretrznasrednica odgicia strzemion i pitdw montaowych powinna spetnéawarunki podane dla hakow.
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Nalezy zwr6cic uwag przy odbiorze hakéw (odgil) pretdw na ich zewetrzrng strore. Niedopuszczalneastam
pekniecia powstate podczas wyginania.

5.2. Monta zbrojenia

5.2.1. Wymagania ogélne

Do zbrojenia betonu nalg stosowd stal zgodn z wymaganiami normy PN-EN-1922-1-1 np. stal B500&# inna
réwnowana.

Inne gatunki stali zbrojeniowej mgdpy¢ uzywane do budowy mostéw betonowych pod warunkiendagi z norny
PN-EN-1922-1-1.

Uktad zbrojenia w konstrukcji musi urdowia¢ jego doktadne otoczenie przez jednorodny betorut®eniu zbrojenia
w deskowaniu, rozmieszczeniefiiw wzgkdem siebie i wzgdem deskowania nie me ulec zmianie.

W konstrukcg mazna wbudowa stal pokryy co najwyej nalotem nie tuszazej sk rdzy. Nie mana wbudowywa
stali zattuszczonej smarami lub innygrodkami chemicznymi, zabrudzonej farbami, zabtoganeblodzonej stali,
ktéra byta wystawiona na dziatanie stonej wody;nsfowierzchni wkladek zbrojeniowych ma dyadowalaicy
bezpdrednio przed betonowaniem.

Mozliwe jest wykonanie zbrojenia z ggdw o innejsrednicy nk przewidziane w projekcie oraz zastosowanie innego
gatunku stali, zmiany te wymagajgody pisemnej Projektanta i Inspektora nadzoru.

Zaleca s zbroi beton pgtami zebrowanymi osrednicy nie wgkszej nz 32 mm, ché dopuszczalna maksymalna
srednica wynosi 40mm. Wzvigarach belkowych w kalym przekroju na catej dtugoi dzwigara musz znajdowa sie
€0 najmniej 2 pgty w dolnej i 2 pety w gornej strefie. W plytach, maksymalny rozstawojenia mae wynosé 35 cm.
Minimalna grubé¢ otuliny zewrtrznej w $wietle prtéw i powierzchni przekroju elementielbetowego powinna
wynosi co najmniej :

a) 0.07 m. dla zbrojenia gléwnego fundamentéw i podpésywnych,

b) 0.055 m. dla strzemion fundamentow i podpor masyhny

c) 0.05 m. dla pgtéw gtownych lekkich podpor i pali,

d) 0.03 m. dla zbrojenia gtéwnegawigarow,

e) 0.025 m. dla strzemiorzdiigarow gtéwnych i zbrojenia ptyt pomostow (PN -19042).

Uktadanie zbrojenia bezpreednio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiednisokaé w trakcie betonowania jest
niedopuszczalne. Niedopuszczalne jest chodzenieransportowanie materialdbw po wykonanym szkielecie
zbrojeniowym.

5.2.2. Montowanie zbrojenia

5.2.2.1. fgczenie pgtdw za pomog spawania

W obiektach mostowych kolejowych najestosowa wytacznie pojczenia czotowe gtow.

W mostach drogowych dopuszcza sastpujace rodzaje spawanych poken pretéw:

a) czotowe, elektryczne, oporowe,

b) nakladkowe spoiny dwustronne - tukiem elektrycznym,

c) nakladkowe spoiny jednostronne - tukiem elektryemny

d) zaktadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektryemny

e) zakladkowe spoiny dwustronne - tukiem elektrycznym,

f) czotlowe wzmocnione spoinami bocznymi z blapbitkolist,

g) czolowe wzmocnione jednostrangpoiry z ptaskownikiem,

h) czotowe wzmocnione dwustroqspoiry z ptaskownikiem,

i) zaktadkowe wzmocnione jednostr@mspoiry z ptaskownikiem,

i) czotowe wzmocnione dwustromspoing z mniejszym bokiem ptaskownika.

5.2.2.2. kaczenie pojedynczych gidw na zaktad bez spawania

Dopuszcza sitgczenie na zaklad bez spawaniagaminie drutem) ptdéw prostych, ptdw z hakami oraz zbrojenia
wykonanego z drutéw w postagitfic.

5.2.2.3. Skrzyowania petéw

Skrzyzowania petdw naley wiazat drutem wjzatkowym, zgrzew@lub faczy¢ tzw. stupkami dystansowymi.

Drut wigzatkowy, wyarzony osrednicy 1 mm #mywa st do hczenia petéw o srednicy do 12 mm. Przgrednicach
wiekszych naley stosowa drut osrednicy 1.5 mm.

W szkieletach zbrojenia belek i stupow riglésczy¢ wszystkie skrzypwania petdw naragnych ze strzemionami.

6. Kontrola jakosci robét

Dopuszczalne tolerancje wymiarOw w zakresigiei, gecia i rozmieszczenia zbrojenia podaje tabela nr 2.

Niezaleznie od tolerancji podanych w tabeli obawijg nastpujace:

a) dopuszczalne odchylenie strzemion od linii prostidgiedo zbrojenia gtéwnego nie powinno przekracz®o,

b) réznica w wymiarach oczek siatki nie powinna przekeacz 3 mm,

c) dopuszczalna vdica w wykonaniu siatki na jej diugai nie powinna przekracza 25 mm,

d) liczba uszkodzonych skrzgwan w dostarczonych na budewgiatkach nie powinna przekraéz20 % w stosunku
do wszystkich skrzsowan w siatce. Liczba uszkodzonych skiayan na jednym pgcie nie mae przekracza25
% o0golnej ich liczby na tym pcie,

e) roznice w rozstawie mdzy prtami gtdwnymi w belkach nie powinny przekra¢za0.5 cm,

f) roznice w rozstawie strzemion nie powinny przekrécz@ cm.
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Tabela 2
Parametr Zakresy tolerancji Dopuszczalna
odchyika
Ciecia pretow dlaL<6.0m +20 mm
(L — dtugai¢ preta wg projektu) dlaL>6.0m + 30 mm
Odgkcia (odchylenia w stosunku do péémia|dlaL<0.5m + 10 mm
okreslonego w projekcie) da05m<l<15m + 15 mm
daL>15m +20 mm
Usytuowanie pgtow
a) otulenie (zmniejszenie wymiaru w stosunku|do <5mm
wymaga projektu)
b) odchylenie plusowe (h - jest catkowvigrubccia | dla h< 0.5 m 10 mm
elementu) dla0.5m<h15m 15 mm
dah>15m 20 mm
¢) odstpy pomkidzy gsiednimi réwnolegltymi pgtami| a< 0.05 m +5mm
(kablami) (a - jest odlegigia projektowan pomedzy|a< 0.20 m +10 mm
powierzchniami przylegtych ptow) a<040m =20 mm
a>0.40m + 30 mm
d) odchylenia w relacji do gruba lub szerokéci w|b<0.25 m +10 mm
kazdym punkcie zbrojenia lub otworu kablowego (fh< 0.50 m +15 mm
oznacza catkowgtgrubdé lub szerokét elementu) b<1.5m +20 mm
b>15m + 30 mm

Wykrycie w wykonanym elemencie ewentualnej nieptdewosci obcigza Wykonawe robdt, niezalenie od
dokonanych uprzednio odbioréw.

7. Obmiar

Jednostl obmiaru jest 1 kg zamontowanego zbrojenia konsjragodnie z dokumentacja technigzi©gélne zasady
obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagargaloe”.

8. Odbior robot

Badania wg 6 nalsgy przeprowadzaw czasie odbioru robét. Na podstawie wynikow lfadalery sporadzi¢ protokoty
odbioru robdt. Jeeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoeamboty nalgy uzn& za zgodne z wymaga-
niami. Jeeli chat jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robadjety uzn& za niezgodne z wymaganiami
kontraktu. W takiej sytuacji wykonawca ob@aany jest doprowadiroboty do zgodnii ze ST, dokumentagj
projektowy i przedstawd je do ponownego odbioru.

9. Platnosé

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- pozyskanie materiatow,

- transport i sktadowanie materiatéw niedinych do wykonania zbrojenia,

- oczyszczenie i wyprostowanie, wyggie, przycinanie,gczenie spawane "na styk" lub "na zaktad",

- monta zbrojenia przy gyciu drutu wizatkowego i spawania wraz z jego stabilizaojaz zabezpieczeniem
odpowiednich otulin zewgtrznych betonu,

- oczyszczenie terenu rob6t z odpadow zbrojenia,

- wykonanie wszelkich niezidnych badai pomiaréw.

10. Przepisy zwazane

1) PN-EN-1922-1-1. Projektowanie konstrukcji z betonu.

2) PN-S-10040:1999P. Obiekty mostowe. Konstrukcje haiee,zelbetowe i sprzone. Wymagania i badania.
3) PN-EN 1994-2:2:2010, Projektowanie konstrukcji zégpych stalowo betonowych.

4) PN-EN 1992 — Projektowanie konstrukcji z betonu.

47



- SPECYFIKACJA TECHNICZNA -

STNR 8 Beton C20/25
1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjwsymagania dotyecge wykonania i odbioru robét zgaanych
z wykonaniem konstrukcji betonowych w ramach inwejst pn. ,Budowa boiska sportowego w miejscawio
Bratoszow”.

Niniejsze Specyfikacje Techniczne dotyce betonu, jego skfadnikdw: cementu, kruszywa, wodyz domieszek
i dodatkéw g zgodne z norsmPN-EN 206-1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatgaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z :

- wytworzeniem mieszanki betonowej,

- wykonaniem deskowg

- uktadaniem i zagszczeniem mieszanki betonowej,

- pielegnach betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Beton zwykly-beton o gstasci powyzej 1,8 kg.dcm3 wykonany z cementu, wody, kruszywaenalnego o frakcjach
piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkdmenalnych i domieszek chemicznych.

Mieszanka betonowa- mieszanina wszystkich sktadmigized zwigzaniem betonu.

Zaczyn cementowy- mieszanina cementu i wody.

Zaprawa - mieszanina cementu, wody, sktadnikow érdualnych dodatkow przechaggch przez sito kontrolne o
boku oczka kwadratowego 2 mm.

1.5. Ogélne wymagania dotygze Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatéw i wykonywanych robét orazich zgodné&t z
dokumentagj projektovs, specyfikacj techniczi oraz zaleceniami ftyniera.

2. Materiaty

2.1. Mieszanka betonowa

Przy realizacji zadania zostanie zastosowany tyilaion klasy minimumC20/25 (XC4; XF2) lub wyzszej,
zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru zgodne zegtein budowlanym oraz ST. Skiad mieszanki betondwezie
ustalony tak, aby przy najmniejszej §b wody zapewrd szczelne ulgenie mieszanki betonowej w wyniku
zag:szczania przez wibrowanie. Sktad mieszanki betopbedzie ustalony zgodnie z PN-EN 206-1.

2.2. Cement

Celem otrzymania betonu w #ym stopniu nieprzepuszczalnego i trwatego, acwbdpornego na dziatanie
agresywnegdarodowiska, do konstrukcji mostowych najestosowé wytacznie cement portlandzki EN 197-1 CEM
42.5R. Zastosowany cement powinien spétmigmagania normy EN 197 - 2011.

2.3. Kruszywo

Kruszywa do wykonania betonu konstrukcyjnego powirspetnigé wszystkie wymagania normy PN-EN 1260 +
Al1:2010; PN-EN 13043 : 2004. Powinno skladsic z elementow niewgdiwych na przemarzanie, nie zawiéra
sktadnikéw tamliwych, pycych czy o budowie warstwowej, gipsu ani rozpuszogadn siarczanow, pirytow, pirytow
gliniastych i sktadnikéw organicznych.

Do betonu klasy C25/30 i wgzych naley stosowa wylacznie grysy granitowe lub bazaltowe o maksymalnym
wymiarze ziarna do 16 mm (8/16 i 2/8).

2.4. Woda

Do wykonywania betonu zaleca sitosowanie wody z wodagju. Stosowanie wody z wodggu nie wymaga bada

2.5. Dodatki i domieszki do betonu

Do produkcji mieszanek betonowych ma stosowadomieszki:

- uptynniapce; w celu umgliwienia pompowania mieszanki

- op&niajace wigzanie; w celu umadiwienia uktadania mieszanki betonowej w okresiesakich temperatur bez obawy
wigzania przed ukzeniem i zagszczeniem,

- przyspieszajce wizanie ; w przypadku konieczém przyspieszenia weania z powodu przewidywanego okemia
temperatury.

Zaleca s} stosowanie do mieszanek betonowych domieszek czegth o dziataniu napowietraaym i
uplastyczniaicym. Rodzaj domieszki, jej 56 i sposéb stosowania powinnydgaakceptowane przezzyniera. Do
akceptacji ména przedstawitylko tesrodki, ktére posiadgjaproba¢ techniczg IBDIM. Dopuszcza si stosowanie
domieszek chemicznych o dziataniu kompleksowym, tdapowietrzajco-uplastyczniajcych. Beton z domieszk
uplastyczniajca musi by zbadany na mrozoodporto wytrzymald¢ i szczelnéé. Zastosowanie dodatku
napowietrzajcego nie powinno obay¢ wytrzymaldci betonu naciskanie wgcej niz o0 10 % w stosunku do betonu bez
dodatkow.
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2.6. Drewno na deskowania i rusztowania

Przewiduje si wykonanie deskowazapewniajcych sztywné¢, niezmiennéé oraz bezpieczstwo konstrukcji takich
jak: gotowe deskowania systemowe, ptyty OSB (piytenostowa) oraz deskowania indywidualne z desbkphyt
OSB (tawy podtayskowe). Konstrukcja deskowania dostosowagdzie dostosowana do sit wywotanych parciem
mieszanki betonowej, uderzemieszanki w trakcie ukladania z uwgdhieniem szybkeci uktadania mieszanki i
sposobu zagszczania. Rusztowanie systemowe elewacyjedzib ustawione przy podporach épednich mostu od
strony zewstrznej w celu umgiwienia zagszczenia betonu. Przed betonowaniem plyty pomogtostalowe
dzwigary zostan podparte wérodku rozpétosci. Montaz i demonta deskowa i rusztowa prowadzony bdzie przez
zespot roboczy zimny minimum dwéch pracownikéw, ktérzydy posiadali odpowiednie przeszkolenie.

3. Sprzet

Zostanie zastosowany sprzsprawny technicznie spetniay wymagania bezpiecastwa i higieny pracy oraz
ochronysrodowiska, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wplyma jakéé wykonywanych rob6t srodowisko. Sprat
uzywany do robo6t powinien ldyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ildci
wskazaniom zawartym w ST oraz w projekcie organizabot.

4. Transport

Transport betonu z wytwérni do miejsca wbudowamwipien by wykonywany przy #@yciu odpowiedniclrodkow w
celu uniknécia segregacji pojedynczych sktadnikéw i zniszcadrgtonu.

Mieszanka powinna gy transportowana mieszalnikami samochodowymi (tzwiuszkami), a czas transportu nie
powinien by diuzszy ni:

- 90 min przy temperaturze otoczenia + 15st.C,

- 70 min przy temperaturze otoczenia + 20st.C,

- 30 min przy temperaturze otoczenia + 30st.C.

Stosowanigrodkow transportu bez mieszalnika jest niedopudreza

5. Wykonanie robét

5.1. Wytwarzanie betonu
Instalacje do wytwarzania betonu powinny liypu automatycznego lub pétautomatycznego przyomen

dozowaniu kruszywa, cementu, wody i dodatkéw. $ilna cement mugzmie¢ zapewnion doskonad szczelnéc z

uwagi na wilgé atmosferycze Wagi do dozowania cementu powinnyc¢bkontrolowane co najmniej raz na dwa

mieshce i rektyfikowane na rozpoezie produkcji a nagpnie przynajmniej raz na rok. Umdzenia dozujce woa

powinny by sprawdzane co najmniej raz na miesiMieszanie sktadnikow powinno odbyévaic wylacznie w

betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrangassbsowania mieszarek wolnospadowych).e@isf mieszalnikow

betoniarek musi zabezpiec€zaomieszczenie wszystkich sktadnikéwawsaych bez wyrzucania na zeytre.

5.2. Ukladanie mieszanki betonowej (betonowanie)

5.2.1. Zalecenia ogélne

Betonowanie powinno iy wykonywane ze szczegdlnstarannécia i zgodnie z zasadami sztuki budowlanej.

Rozpoczcie robo6t betoniarskich mie nasjpi¢c po opracowaniu przez wykonagvd akceptacji przez kyniera

dokumentacji technologicznej, obejmcgj take betonowanie. Betonowanie #@0zosté rozpoczte po sprawdzeniu

deskowa i zbrojenia przez liyniera i po dokonaniu na ten temat wpisu do dziembudowy.

Przy betonowaniu konstrukcji mostowych rigleachowd nas¢pujace warunki :

- przed utlgeniem zbrojenia, deskowanie natgokry¢ srodkiem anty-adhezyjnym dopuszczonym do stosowania
budownictwie,

- przed betonowaniem sprawdzpotozenie zbrojenia, zgodgé rzednych z projektem, czysté deskowania oraz
obecnd¢ wktadek dystansowych, zapewnieych wymagas grubacé otuliny,

- betonowanie konstrukcji wykonywawytacznie w temperaturach >+5st.C, zachamujvarunki umaliwiajace
uzyskanie przez beton wytrzymébd >15MPa przed pierwszym zamargriem. W wyptkowych przypadkach
dopuszcza si betonowanie w temperaturze do -5st.C, jednak wymtg zgody layniera oraz zapewnienia
mieszanki betonowej o temperaturze +20st.C w chjgjiluktadania zabezpieczenia uformowanego elemgirzied
utraty ciepta w czasie co najmniej 7 dni; prace betokiarpowinny by prowadzone wéwczas pod bezpminim
nadzorem layniera,

- mieszanki betonowej nie nale zrzucé z wysokdci > 0.50m od powierzchni, na ktpspada; w przypadku, gdy
wysokai¢ ta jest wegksza, naleéy mieszank podawg za pomog rynny zsypowej (do wysokoi 3m) lub leja
zsypowego teleskopowego (do wysésidBm),

- wibratory wgkbne stosow&o czstotliwosci min. 6000 drg&/min z butawami grednicy < 0.65 odlegkzi migdzy
pretami zbrojenia, I#acymi w ptaszczynie poziomej,

- podczas zagszczania wibratorami wgbnymi nie wolno dotyk&zbrojenia butaw wibratora,

- podczas zagpzczania wibratorami wegbnymi zagébia¢c butawe na gebokas¢ 5-8 cm w warstw poprzedny i
przetrzymywa butawe w jednym miejscu przez 20-30 sek, po czym wyjmopawoli w stanie wibrujcym,

- kolejne miejsca zagbiania butawy powinny by od siebie oddalone o 1.4 R (R promigkutecznego dziatania
wibratora), odlegté& ta zwykle wynosi 0.35-0.7 m,
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- belki (taty) wibracyjne powinny hy stosowane do wyréwnywania powierzchni betonu pgmostow i
charakteryzowasi¢ jednakowymi drganiami na catej diugd

- czas zagszczania wibratorem powierzchniowym lub kelkibracyjrs w jednym miejscu powinien wynasod 30
do 60 sek,

- zaskg dzialania wibrator6w przyczepnych wynosi zwykte 20 do 50 cm w kierunku ghokasci i od 1.0 do 1.5 m
w kierunku dlugéci elementu; rozstaw wibratoréw najeustald doswiadczalnie, aby nie powstawaly martwe
pola, a mocowanie powinno byrwate i sztywne.

Gdyby betonowanie bylo wykonywane w okresach atimych temperatur, wykonawca zobgrany jest codziennie

rejestrowé@ minimalne temperatury za pompcsprawdzonego termometru umieszczonego przy betamaw

elemencie. Beton powinien byktadany w deskowaniu w ten sposéb, aby zgrgne powierzchnie miaty wygdl

gtadki, zwarty, jednorodny bezadnych plam i skaz. Ewentualne nierédcioi kawerny powinny b§ usungte, a

miejsca przypadkowo uszkodzone powinny zostiokiadnie naprawione zaprawcementow natychmiast po

rozdeskowaniu. , ale tylko w przypadkuliauszkodzenia teasw granicach, ktére kynier uzna za dopuszczalne. W

przeciwnym przypadku element podlega rozbidrcetvodzeniu.

Wszystkie wymienione wej roboty poprawkoweaswykonywane na koszt wykonawcy. Ewentualgezhiki stalowe

(drut, $ruby, itp), ktore spetniaty funkejsiezen deskowa lub inm i wychodz z betonu po rozdeskowaniu, powinnyby

obckte przynajmniej 1.0 cm pod wykozory powierzchni betonu, a otwory powinny Bywypetnione zaprag

cementow. Tam gdzie tylko mdiwe, elementy form deskowania powinnycébyastabilizowane w doktadnej pozyciji
przy zastosowaniu ptdw stalowych wewstrz rurek z PCV lub podobnego materiatu koloru egar(rurki pozostajw
betonie). Wytadunek mieszanki z&odka transportowego powinien ngstwa z zachowaniem maksymalnej

ostraznoéci celem unikngcia rozsegregowania skltadnikéw. Zabrania siyladunku mieszanki w jednhatd: i

rozprowadzenie jej przy pomocy wibratoréw. Kolejpetonowania nie magtworzy¢ przerw, niecigtosci ani r&nic

wizualnych. Betonowanie piyty pggta naley wykona bez przerw technologicznych.

5.3. Piekgnacja i warunki rozformowywanie betonu dojrzewagcego normalnie

Bezpdrednio po zakfczeniu betonowania zaleca ¢ siprzykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi, zapobiegajymi odparowaniu wody z betonu i chreacymi beton przed deszczem i inwody. Przy
temperaturze otoczenia > 5st.C nglenie pé&niej niz po 12 godzinach od zakczenia betonowania rozpagz
pielegnacg wilgotnosciowa betonu i prowadzija przez co najmniej 7 dni (polewanie co najmnieja2yr na dob).
Nanoszenie bton nieprzepuszeggich wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy bei@nkedzie sé taczyt z nastprg
warstwg konstrukcji monolitycznej, a tak gdy nie g stawiane specjalne wymagania dla fakopielegnowanej
powierzchni. Woda stosowana do polewania betonumpmwvspetnia wymagania PN-B-32250. W czasie dojrzewania
betonu elementy powinny Bychronione przed uderzeniami i drganiami. Rozforywanie konstrukcji mee nasipic

po osignieciu przez beton wytrzymadoi rozformowywania, zgodnie z PN-EN 206-1.

5.4. Usterki wykonania

Peknigcia elementow konstrukcyjnych - niedopuszczalne.

Rysy powierzchniowe skurczowe slopuszczalne pod warunkieme pozostaje zachowane 1lcm otulenia zbrojenia
betonu a diugei rys nie przekraczaj

- podwdjnej szerokizi belek i 1.0 m dla rys podinych,

- potowy szerokéci belki i 1.0 m dla rys poprzecznych.

Pustki, raki i wykruszynygsdopuszczalne pod warunkietge otulenie zbrojenia betonu jest nie mniejszeIncm, a
powierzchnia, na ktorej wyshuja jest nie weksza nk 0.5 % powierzchni odpowiedniggiany.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Wymagane widciwosci betonu

6.1.1. Jaké¢ betondw

Przed rozpoazxiem betonowania wykonawca jest zobgzeiny okréli¢ jakos¢ materiatdbw i mieszanek betonowych

przedktadajc do oceny Inynierowi i Inspektorowi nadzoru:

- propozycje odnénie uziarnienia kruszywa,

- rodzaj i dozowanie cementu, stosunek wodno-cementowedzaj i dozowanie dodatkdéw i domieszek, ktére
zamierza stosowa proponowany rodzaj konsystencji mieszanki betajavprzewidywany wskanik konsystencji
wg metody steka opadowego [cm], lub metody Ve-Be [s],

- sposo6b wytwarzania betonu, transportu, betonowaregnaciji betonu,

- wyniki prébnych badé& wytrzymatdci nasciskanie po 28 dniach wykonanych na prébkach waksigt szécianu o
bokach 15x15x15 cm, zgodnie z PN-EN 206-1,

- okreslenie trwatdgci betonu na podstawie préb opisanych w dalszgjctz

Nadzor inwestorski wyda pozwolenie na rozpmiz betonowania po sprawdzeniu i zatwierdzeniu duotOow

stwierdzagcych jakd¢ materiatdw i mieszanek betonowych.

6.1.2. Wytrzymak i trwatos¢ betonow

Celem okrélenia w trakcie wykonywania betondw ich wytrzymadonasciskanie, powinny by pobrane 2 serie prébek
w ilosciach zgodnych z PN-EN 206-1. Probki powinny Ippbrane oddzielnie dla kdego elementu, dla kdej klasy
betonu zaznaczonej na rysunkach projektu technigzriedla kadego wykonywanego oebnie segmentu piyty
pomostu. Prébki powinny ldypobierane komisyjnie z udziatem przedstawicielayiiera (Inspektora Nadzoru) ze
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spisaniem protokétu pobrania podpisanego przez ebieny. Probki oznakowane kolejnymi numerami zgedn
protokdtem pobrania winny By wyposaone w tabliczki z podpisami igniera nadzoru i kierownika robot,
gwarantugcymi ich autentyczrig. Prébki powinny by przechowywane w pomieszczeniach wskazanych przez
Inzyniera przez jedndoly w formach, a nagpnie po rozformowaniu zgodnie z PN-EN 206-1. Pigavseria probek
zostania zbadana w laboratorium wskazanym przeégniera w obecnii przedstawiciela wykonawcy - celem
stwierdzenia wytrzymakei odpowiadajcej r&znym okresom twardnienia, wedlug dyspozycji podanymtzez
Inzyniera. Wyniki préb zgniatania pierwszej serii pefibmog by¢ przyjete pod warunkiemze wart@¢ wytrzymatcci
na $ciskanie po 28 dniach dojrzewania dlazdkego obiektu i rodzaju betonwdrie odpowiadata klasie betonu nie
nizszej nz wskazana na rysunkach projektu. Jedmakelem potwierdzenia otrzymanych wynikow powinng¢ b
poddane badaniom w Laboratorium kitewym prébki drugiej serii w ilkciach wskazanych dla kdego z niej
wymienionych rodzajéw betonu:

- betony zwykte zbrojone lub sgrone - przynajmniej 20 % prébek.

W przypadku gdy wytrzymaké na sciskanie otrzymana dla kdego elementu i rodzaju betonu w wyniku zgniece
pierwszej serii probek byla 15za od wytrzymakei odpowiadajcej klasie betonu przgtiej i podanej na rysunkach
projektu, naley podd& badaniom w Laboratorium Ugdowym wszystkie probki drugiej serii, niezatée od tego do
jakiej klasy zaliczony jest beton. W oczekiwaniu aficjalne wyniki bada Inzynier maze zgodnie ze swoimi
uprawnieniami wstrzyma betonowanie, a wykonawca nie #eoz tego tytutu rei¢ pretensji do jakichkolwiek
odszkodowa. Jezeli z bada drugiej serii wykonanych w Laboratorium @dowym otrzyma s wartas¢ wytrzymalaci
nasciskanie po 28 dniach dojrzewania odpowigdajklasie betonu nie mszej nz wskazana na rysunkach wynik taki
zostanie przyjty do rozliczenia robét. 3k jednak z tych badaotrzyma st wartas¢ wytrzymatagci nasciskanie po 28
dniach dojrzewania m$z; od wytrzymatdci odpowiadajcej klasie betonu wskazanej w obliczeniach statyclan na
rysunkach, wykonawcaebzie zobowszany na swoéj koszt do wyburzenia i ponownego wykém&onstrukcji lub do
wykonania innych zabiegbw, ktére zaproponowane prgkonawe musz by¢ przed wprowadzeniem formalnie
zatwierdzone przez hyniera (w uzgodnieniu z hadzorem autorskim).

Wszystkie koszty baddaboratoryjnych obaraja wykonawe.

6.2. Kontrola jakosci mieszanki betonowej i betonu

6.2.1. Zakres kontroli

Zachowujc w mocy wszystkie przepisy dotyrz wytrzymatdci betonu, laynier ma prawo pobrania w kaym
momencie, kiedy uzna to za stosowne, dalszych protaeriatéw lub betonéw celem poddania badanigdi prébom
laboratoryjnym.

Kontroli podlegag nastpujgce wiasciwosci mieszanki betonowej i betonu, badane wg PN-EBF20

- konsystencja mieszanki betonowej,

- zawart@¢ powietrza w mieszance betonowej,

- wytrzymatai¢ betonu ndciskanie,

- nasikliwoé¢ betonu,

- odporng¢ betonu na dziatanie mrozu,

- przepuszczalrig wody przez beton.

Inzynier maze zaadaé wykonania badai kontroli na betonie utwardzonym za pomawmetod nieniszegych, jako
proéba sklerometryczna.

6.2.2. Sprawdzenie konsystencji mieszanki betonowej

Sprawdzenie konsystencji przeprowadzapmsizy stanowisku betonowania, co najmniej 2 razgzasie jednej zmiany
roboczej. Rénice pomedzy przygta a kontrolowan konsystengj mieszanki nie powinny przekroazy

-+ 20% ustalonej warfgi wskaznika Ve-Be,

- +1cm - wg metody stxa opadowego, przy konsystencji plastycznej.

Dopuszcza si korygowanie konsystencji mieszanki betonowej aeghie przez zmian zawartgci zaczynu w
mieszance, przy zachowaniu statlego stosunku cemwentowodnego, ewentualnie przez zastosowanie daeles
chemicznych.

6.2.3. Sprawdzenie zawaftd powietrza w mieszance betonowej

Sprawdzenie zawadoi powietrza w mieszance betonowej przeprowadza rmietod cisnieniowy podczas
projektowania jej skltadu, a przy stosowaniu done&smapowietrzajcych co najmniej raz w czasie zmiany roboczej
podczas betonowania. Zawait@owietrza w mieszance betonowej nie powinna pexea:

- 2% w przypadku nie stosowania domieszek napowigtyeh,

- przedziatéw wartéci podanych w tabeli nej w przypadku stosowania domieszek napowieitzah:

Uziarnienie kruszywa [mm] 0-16 0-31.5
Zawarta¢ beton naraony na| 3.5 do 5.5 3do5
powietrza czynniki atmosfe-
ryczne
[%0] beton naraony na| 4.5 do 6.5 4do6
staly dosgp wody
przed
zamarzaniem
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6.2.4. Sprawdzenie wytrzymgdbbetonu naciskanie (klasy betonu)

W celu sprawdzenia wytrzymaid betonu n&ciskanie (klasy betonu) nale pobra probki w ilosci: nie mniej nk: 3 na

partic betonu lub element o afipsci do 10m3, 6 prébek na partoetonu lub element o aitpsci do 50m3, 12 prébek na

element przy olgfosci powyzej 50m3. Prébki pobieragbddzielnie dla kadego obiektu, dla kalej klasy betonu i dla

kazdego segmentu piyty a naghie przechowuje i bada zgodnie z PN-EN 206-1. @cpodlegaj wszystkie wyniki

badania prébek pobranych z partii. Partia betonzentiy¢ zakwalifikowana do danej klasy $jewytrzymatos¢

okreslona na prébkach kontrolnych szennych 150x150x150mm spetnia wymagania normy RN2B6-1. Celem

okreslenia w trakcie wykonywania betonéw ich wytrzymidonasciskanie powinny b§brane 2 serie prébek w

ilosciach zgodnych z PN-EN 206-1. Wyniki préb zgniagapierwszej serii probek mgdpyc¢ przyjete za podstagy

rozliczenia robét pod warunkierze minimalna wart& wytrzymatldci charakterystycznej naiskanie po 28 dniach

dojrzewania dla kalego rodzaju i klasy betonu niedzie nizsza nk 30MPa. Wszystkie koszty batlabcihzaja

Wykonawe.

6.2.5. Sprawdzenie nagliwosci betonu.

Sprawdzenie naghliwosci betonu przeprowadzagsivedtug PN-88/B-06250 na probkach &dennych o boku 15cm

pobranych przy stanowisku betonowania co najmni@z§ w okresie wykonywania obiektu orazé#tarazowo po

zmianie sktadnikéw betonu, sposobu uktadaniggaczania. Nagkliwo$¢ nie powinna by wicksza ni 5 %.

6.2.6. Sprawdzanie odporfm betonu na dziatanie mrozu

Sprawdzanie odpordoi betonu na dziatanie mrozu przeprowadzansi probkach na prébkach pobieranych przy

stanowisku betonowania, lecz co najmniej jedenvakresie betonowania obiektu, i nie rzadzigj hiraz na 5000 m3

betonu. Zaleca sibadanie na prébkach wytych z konstrukcji. Do sprawdzenia stopnia mrozawdpsci betonu w

elementach jezdni i innych konstrukcjach szczegohairaonych na stycznig ze srodkami odmraajgcymi, zaleca si

stosowanie metody zwyktej wg PN-EN 206-1. Wymagsiopieh mrozoodpornéci betonu F 150 jest agjniety jesli

po wymaganej (150) liczbie cykli zanienia-odmraania probek spetnione ponizsze warunki:

1) Po badaniu metadzwykls, wg PN-EN 206-1:

- prébka nie wykazujeghnigc,

- taczna masa ubytkéw betonu nie przekracza 5% ma$ekndrzed rozpogziem cykli zamraania/rozmraania,

- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do probek nie zapargych nie jest wksze ni 20%.

6.2.7. Sprawdzenie przepuszczatmovody przez beton

Sprawdzenie stopnia wodoszczéltidbetonu przeprowadzaesia prébkach pobieranych przy stanowisku betonacayani

nie rzadziej ni 1 raz na 5000 m3 betonu. Wymagany stbhpwedoszczelnéci betonu W8 jest oggnicty, jesli pod

cisnieniem wody 0.8 MPa w czterech nas&zgrobek badanych zgodnie z PN-88/B-06250 nie stzeest oznak

przesigkania wody.

6.2.8. Dokumentacja bada

Na wykonawcy robot spoczywa obaaek zapewnienia wykonania badaboratoryjnych (przez wtasne laboratoria lub

na zlecenie), przewidzianych niniejszymi "Wymagamia" oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywani

Inzynierowi wszystkich wynikow badedotyczcych jakdci betonu i stosowanych materiatow.

6.3. Badania i odbiory konstrukcji betonowych

6.3.1. Badania w czasie budowy

Badania konstrukcji betonowychzelbetowych w czasie wykonywania robét polegaa sprawdzeniu na ligco, w

miare postpu robdt, jakéci uzywanych materiatéw i zgodidoi wykonywanych robét z projektem i obawujacymi

normami. Badania powinny offj wszystkie etapy budowy, a przede wszystkim takleoty, ktére przy ostatecznym

odbiorze nie bdg widoczne, a jak& ich wykonania nie gdzie mogta by sprawdzona. Wyniki badaoraz wnioski i

zalecenia powinny kywpisane do dziennika budowy.

1) Sprawdzenie materiatébw polega na stwierdzeniu, gatynki ich odpowiadaj przewidzianym w dokumentacji
technicznej i czygzgodne zéwiadectwami jakéci i protokétami odbiorczymi.

2) Sprawdzenie rusztowia, deskowa i zbrojenia wykonuje si przez bezpgedni pomiar téma, pionem,
niwelatorem.

Badania polegajna stwierdzeniu :

- zgodndci podstawowych wymiardw,

- odchylenia od potzenia poziomego i pionowego,

- zgodndci przekrojow poprzecznych elementowsngch,

- wielkosci podniesienia wykonawczego,

- prawidtowaici i doktadndci polgczer migdzy elementami,

- sprawdzenie deskowavykonuje s¢ przez bezp&edni pomiar témg, poziomig, tatg i poréwnanie z projektem,

- sprawdzenie zbrojenia wykonujee sprzez bezpaedni pomiar téma, poziomig, suwmiarly i poréwnanie z
projektem,

3) Sprawdzenie ptyty pomostowej najewykona przez:

- poroéwnanie z projektem usytuowania wgm osi drogi,

- poroéwnanie rgdnych z projektem,

- poroéwnanie przekrojow poprzecznych z projektem,
badania powierzchni betonu pogtém rys, gknigé¢ i rakow.

6 3.2. Badania po zakozeniu budowy

Badania po zak@zeniu budowy obejmuij:
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1) Sprawdzenie podstawowych wymiarow obiektu malerzeprowadzéprzez wykonanie pomiaréw na zgodéo
z dokumentagjtechniczg w zakresie:
- podstawowych radnych nawierzchni oraz patenia osi obiektu w stosunku do dojazdéw,
- rozpktosci poszczegOlnych peset i dlugdci catego obiektu.
2) Sprawdzenie konstrukcji nalg wykona przez ogidziny oraz kontral formalm dokumentéw z bada
prowadzonych w czasie budowy.
6.3.3. Badania dodatkowe
Badania dodatkowe wykonujezsjdy co najmniej jedno badanie wykonywane w czbsiowy lub po jej zakiczeniu
dato wynik niezadowalagy lub wytpliwy.

7. Obmiar

Jednostl obmiaru jest 1 m3 betonu w konstrukciji.

8. Odbior robot

Wszystkie roboty podlegajzasadom odbioru rob6t zanikajych. Celem odbioru jest protokolarne dokonanielfigj
oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniuich ilosci, jakosci i wartasci. W przypadku stwierdzenia
usterek nie nadagych sé¢ do usunjcia, Wykonawca w uzgodnieniu zzynierem i Projektantem przedstawi Program
Naprawczy.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie jédiowykonywanych rob6t oraz ifoi
tych robét, ktére w dalszym procesie realizacjiguie zakryciu. Odbiér robét zanikegych i ulegagcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogéinego
postpu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dzlenbudowy z

jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.i@digdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi®j jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolydi powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru

9. Ptatnasé

Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- pozyskanie materiatéw,

- transport i skladowanie materiatow niedhych do wykonania robét,
- wykonanie deskowania i rusztoina

- przygotowanie mieszanki betonowej,

- ulozenie mieszanki w nawibnym deskowaniu wraz z zgggczeniem,
- pielegnacg betonu,

- rozebranie deskowania i rusztowania,

- usungcie materiatdw rozbiorkowych poza pas drogowy,

- wykonanie wszelkich niezidnych bada i pomiaréw wymaganych w Specyfikaciji.

Cena uwzgldnia rownie odpady i ubytki materiatowe.

10. Przepisy zwazane

1) PN-EN 206-1 Betony — wymagania, Wtawosci, produkcja i zgodni.

2) PN-EN-1922-1-1. Projektowanie konstrukcji z betonu.

3) PN-S-10040:1999P. Obiekty mostowe. Konstrukcje h@iee,zelbetowe i sprzone. Wymagania i badania.
4) PN-EN 1994-2:2:2010, Projektowanie konstrukcji zdspych stalowo betonowych.

5) PN-EN 1992 — Projektowanie konstrukcji z betonu.
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STNR9 Zielen drogowa
l. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotycge wykonania i odbioru humusowania z
obsianiem terenu w ramach inwestycji p.n.: ,Budda#ka sportowego w miejscowm Bratoszow”.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifa
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robot objych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj
- humusowanie trawnikéw, z przekopaniem i obsianiewg - warstwa humusu grub. 10 cm.
1.4 Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SB ggodne z obowkzujagcymi odpowiednimi normami i ST D-M.00.00.00
~Wymagania ogoélne".
1.4.1.Humus - ziemia rdinna (urodzajna).
1.4.2.Humusowanie - pokrycie terenu humusem w celu zajia dobrego wzrostu trawy.
1.4.3.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne".
1.5 Ogolne wymagania dotygze roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékech wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektove, ST i
poleceniami layniera. Ogélne wymagania dotyce robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyge materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy zaktadaniu trawnikdiwiejsz; ST 9:

- ziemia urodzajna,
- nasiona traw oraz §bn motylkowatych,
- szpilki i paliki.
2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiéreo najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinn& by
wilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaaziecych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier maze zlect wykonanie bad@aw celu stwierdzenia,e ziemia urodzajna
odpowiada nagpujagcym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawartd¢ fosforu (ROs) > 20 mg/m,

c) zawarté¢ potasu (KO) > 30 mg/m,

d) kwasowa¢ pH >5,5.

2.4. Nasiona traw
Wybér gatunkéw traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalse stosowa
mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigje wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" .
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu i narzdzi:
- réwniarek,
- walcéw gtadkich zebrowanych,
- ubijakéw o gcznym prowadzeniu,

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlie" .
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport humusu
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Humus mana przewoz dowolnymisrodkami transportu gwarantigiymi bezpieczéstwo tadunku.
4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mma przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zawilgoceniem.
4.2.3.Transport materiatdw z drewna

Szpilki i paliki mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne”.
5.2. Humusowanie

Gruba¢ pokrycia ziemi urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu, w
zaleznoéci od gruntu wysipujacego na powierzchni.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxgbni naley wykonywa rowki
poziome lub pod &em 30 do 45 o gkbokasci od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,50 1,0 m. Ut@omg warstwe ziemi
urodzajnej naley zagrabdé (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez ubicieg¢czne lub mechaniczne.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
6.2. Kontrola jakéci humusowania i obsiania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jagbwykonanych robét i ich zgod&ci z ST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.
6.3. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:
[l oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysfcze
okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m°),
pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatl,
wymiany gleby jatowej na ziemiurodzajma z kontroh grubdci warstwy roZcielonej ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
gestaici zasiewu nasion,
prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
okres6w podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt makggtgici wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:
00 prawidlowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
[l obecndci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robé6t podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogéline".
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest:
- m2 (metr kwadratowy) powierzchni wykonanych travavik

Ooooogoogogodgo

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogolne” .

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentaprojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogdlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00.
Cena wykonania 1m2 zatenia trawnikdéw obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- rozcielenie warstwy humusu,
- Obsianie terenu trayy
- pielegnacja obsiania do zazielenienia,
- uporzdkowanie terenu,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w niniejszej specyfikacjhaicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-12074:1998 Usgrlzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtéknin. Wymagania i badania przy odbiorze
2. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomeliorscyVymagania i metody batda
3. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondinarolniczych
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty m&rdVymagania i badania
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ST NR 10 — Elementy matej architektury
Stojaki na rowery - Wykonanie i motta

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreps/magania dotyegce wykonania i odbioru konstrukcji stalowej w
ramach projektu: ,Budowa boiska sportowego w mijessci Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot ofych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonaniu konstrukcji stojakéav nowery i
obejmuj.

a) zakup i transport materiatdw do wykonania konstjiikc

b) wykonanie konstrukcji stalowej w wytworni cie, obrébka, spawanie),

c) zabezpieczenie antykorozyjne w wytwoérni - metaljaac

d) transport konstrukcji stalowej z wytwdérni na migjsgbudowania,

e) usungcie uszkodze konstrukcji powstatych podczas transportu i manta

1.4 Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektow , ST i
poleceniami Iayniera.

2. Materiaty

Przewiduje si wykonanie stojakow na rowery ze stali S235JRG2.

Do budowy méana stosow& wytacznie materialy zgodne z Polskimi Normami lub pdajgce atesty hutnicze i
Aprobaty Techniczne.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu konstrilstplowej wedtug zasad niniejszej S s

2.1.Ksztalttowniki (rury, ptaskowniki) ze stali S2B®G2 - na elementy konstrukcyjne powinny¢byggodne z
dokumentagj technicza pod wzgédem gatunkéw, asortymentéw wiasoboraz odpowiada wymaganiom norm i
Swiadectw Dopuszczenia do stosowania w budownictiségowym.

a) mig atesty hutnicze,

Na Wytworcy konstrukcji gizy obowihzek egzekwowania od dostawcow i przechowywania@iepotwierdzajcych
spehienie wymagapostawionych w normie przedmiotowej. Badania, é&t@arunkuy wystawienie atestow Wytworca
materiatow spawalniczych przeprowadza na wlasnytk@dgesty musz by¢ przedstawione wraz z dostawezdej partii
materiatow spawalniczych.

Materiaty do padczeh spawanych odpowiednie do gatunkéw stadzbnych elementéw musby¢ akceptowane przez
Inzyniera .

2.2 Materialy pomocnicze npruby montaowe powinny spetniawymagania odpowiednich norm.

3. Sprzet

Roboty wykonywane ¢ulg przy wyciu sprztu zaakceptowanego przezymiera. Spret winien byt sprawny i spetnia
wymagania bezpiecastwa i higieny pracy. Doaywanego sprgu nalee¢ beda:

a) spawarki,

¢ spezarka powietrzna,

d szlifierki reczne,

e narzdzia podeczne (szczotki druciane, miotki itp.).

4. Transport

W czasie przewozu materialdw nafeje ustawié rOwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obsikbie i
zabezpiecz§ przed maliwoscig ich przesunicia podczas transportu. Wyroby ze stali konstrukelyjpowinny by
utrzymywane w stanie suchym i skladowane nad grumta odpowiednich podporach.
Przy sktadowaniu elementéw w bazach (magazynachifuiazy okres czasu nalg przeprowadzi okresovy kontrok
elementow, zwracag szczegolpuwag: na zabezpieczenie przed kogpzj
W trakcie transportu natg chront:

- laczniki,

- powioki antykorozyjne.
Elementy powinny posiadawyrazne oznakowanie okéljace umieszczenie elementéw w montowanej konstrukcji.
Spos6b mocowania elementéw musi wyklugzynazliwosé przesungcia, przewrédcenia lub zswmgia w czasie
transportu.

5. Wykonanie robét
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5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét: podano w ST D-MQ@000 ,Wymagania ogolne”.

Technologia spawania powinna zapewmnigsinimalizacg napgzen spawalniczych i odksztatte

5.3.2. Obrébka elementow

5.3.2.1. Sprawdzenie wymiaréw wyrobow i prostowanie

Przed przysfpieniem do wytwarzania konstrukcji naje sprawdzé gatunki, asortymenty, wlasém , wymiary i
prostolinijnag¢ uzywanych wyrobéw ze stali konstrukcyjnych. Bez upgiiego prostowania magdoy¢ uzyte wyroby,
ktérych odchytki wymiardw i ksztattdw nie przekragz dopuszczalnych odchytek wg PN-S-10050 pkt2.4.2.

5.3.2.2. Prostowanie i ggie elementow

Wytwdrca powinien w obecroi Inzyniera wykond prébne uycie sprztu przeznaczonego do prostowania ¢cga
elementéw. Roboty magby¢ kontynuowane j@di pomierzone w prébnym ayciu odchytki nie przekrocg wartcsci
podanych w PN-S-10050 pkt 2.4.2. Wysenie gknig¢ po prostowaniu lub gtiu jest niedopuszczalne i powoduje
odrzucenie wykonywanych elementow.

Podczas gcia naley przestrzegazalecé PN-S-10050 pkt 2.4.2.1.

5.3.2.4. Czyszczenie powierzchni i brzegow przehaniem

Przed przysipieniem do sktadania konstrukcji Zynier przeprowadza odbiér elementow konstrukcji akresie
usungcia rdzy, oczyszczenia i oszlifowania powierzchmaypegapcych i brzegow stykowych z zachowaniem wymaga
PN-S-10050, PN-M-04251 i PN-M-69774.

5.3.3. Sktadanie konstrukcji

5.3.3.1. Spawanie

Osoby kierujce spawaniem i spawacze powinni posfadaprawnienia péstwowe uzyskane w systemie
kwalifikacyjnym.

Spawanie nalgy przeprowadzi zgodnie z wymaganiami PN-S-10050 pkt 2.4.4.4. \§&ig spoiny po wykonaniu
podlegag badaniu, ocenie jakoi i odbiorowi poprzez ogbiziny..

5.3.3.2. Usuwanie odksztafckonstrukcji po spawaniu

Kazdy z segmentow konstrukcji po wykonaniu spawanidlgga doktadnej kontroli pod wzaglem zgodnéci ksztattu
geometrycznego z Dokumentaéjrojektows. Wszystkie odchyitki wiksze od dopuszczalnych mgdzy¢ usunéte.

5.3.3.4 Zabezpieczenie antykorozyjne przed wysytk

W Wytwérni naley wykona zabezpieczenie antykorozyjne konstrukcji stalopagrzez cynkowanie ogniowe.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady og6lne

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2 Materialy

Materiaty przeznaczone do wbudowania pomimo posiadadpowiednich atestow or&aviadectw Dopuszczenia do
stosowania w budownictwie kdorazowo przed wbudowaniem muaszyska& akceptagj Inzyniera. Akceptacja partii
materiatdw przeznaczonych do wbudowania polega izaalnej ocenie stanu materiatbw dokonanej przegriiera
oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy

6.3 Konstrukcja stalowa

konstrukcja stalowa podlega odbiorom na poszczggbletapach jej wykonania. Wykonanie konstrukcjivpmo by
zgodne z PN-S-10050.

Badania elementow stalowych

Nalezy sprawdzt czy wyte do konstrukcji blachy i ksztattowniki ggodne z Dokumentagiechniczna i odpowiadaj
wihasciwym normom, czy odchytki ksztattu i wymiaréw mezekraczaj dopuszczalnych waroi.

Ponadto naley sprawdz czy:

- dlugas¢ elementdw i ich ksztatt jest zgodny z rysunkamiszgatowymi,

- powierzchnie przylegage % dostatecznie szczelne, a keglzie odpowiednio obrobione,

Sprawdzenie wymiarow konstrukcji obejmuije:

- zasadnicze wymiary konstrukgciji tj. diugo szerokéc, wysokac.

Doktadn@g¢ pomiaru powinna wyno&i 1mm. Wyniki pomiaréw powinny kiy zgodne z projektem technicznym i
rysunkami warsztatowymi.

Sprawdzenie ksztattu konstrukcji polega na kontroli

- prostolinijna¢ elementéw za pomacszablonu,

6.4 Pohczenia spawane

Niedopuszczalneggysy lub gkniecia w spoinach lub w materiale w icisgedztwie.

Spoiny lub ich cgsci ocenione w wyniku ogtzin jako wadliwe lub nie speinigje wymaga nalery usuraé¢ w sposéb
nie powodujcy uszkodzé konstrukciji.

6.5 Usuwanie przekroczonych odchylek

Po ustaleniu czy przekroczone odchytki wplyavap wyghd konstrukcji Irkynier podejmie decyzje o pozostawieniu
wzglednie sposobie uswtia odchytek.
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7. Obmiar robo6t

Jednostl obmiaru jest 1 kg wykonanej konstrukcji zgodnidakumentacja technicanOgoélne zasady obmiaru robot
podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoIne”.

8. Odbior ostateczny

Odbiory winny obj¢ wszystkie etapy realizacji przede wszystkim takiboty, ktére ulegaj zanikowi a wpltywaj na
jakos¢ robét. Do odbioru ostatecznego Wykonwca przedkiadaystkie dokumenty techniczne, pomiary odchytek,
Swiadectwa jakéci materiatow, protokoty odbioréw ¢gciowych, protokét z pomiaru geometrii.

Odbidr konstrukcji po roztadunku i uszkodzeowstatych w transporcie powiniendwykonany w obecnii Inzyniera

i powinien by przez niego zaakceptowany. Wytworca powinien dosié wszystkie elementy konstrukcji stalowe;
oraz komplet dokumentow dotygz/ch wykonanej konstrukcji.

Komisja odbioru mge wyrazé zgodt na pozostawienie usterek, ktérych wptyw uzna egstotny.

9. Ptatnas¢é

Pfatng¢ za 1 szt. wykonanych i zmontowanych stojakéw z@mdnprotokotem odbioru robét i atestem materiatow
producenta,

Cena wykonania rob6t obejmuje:

A. W zakresie wykonania konstrukcji w wytworni:

- prace przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie wszystkich czynnikéw progiikc

- sprawdzenie kwalifikacji spawaczy,

- badanie blach i ksztattownikéw oraz ich oczysrie,

- frezowanie i gjcie elementow stalowych,

- obrébka maszynowa: pasowanie, ukosowanie,

- scalenie elementéw i ich spawanie,

- przeprowadzenie niegbnych badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji lub nakazanpezez liiyniera ,
B Transport konstrukciji:

- zatadunek konstrukcji raodki transportu,

- przewiezienie konstrukcji z wytworni na plac bugo

- usungcie uszkodze powstatych w trakcie transportu,

- ztozenie konstrukcji na placu sktadowanym na budowie;

C. w zakresie monta konstrukcji na budowie:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- stale padczenie elementow za ponpkotew,

- usungcie ewentualnych usterek,

- wykonanie niezédnych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikdab nakazanych przez
Inzyniera.

10. Przepisy zwazane

Polskie normy
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Wykonanie konstrukcji drewnianej - tawki

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvgymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
wykonaniem konstrukcji tawek z drewnianymi siedzisk w ramach projektu: ,Budowa boiska sportowego w
miejscowdci Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurpezretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatifaroboét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeeykonania i odbioru robét zezanych z wykonaniem konstrukcji
drewnianej tawek i obejmayij

- elementy z drewnéwierkowego klasy C24 (deski o grudmb4cm i szerokéci 14cm) impregnowanych &iieniowo
oraz zabezpieczone dwoma warstwami lakierobejcy,

- nogi z kytownikéw 45x45x

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S§ sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyge robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkostosowanych materiatow i wykonywanych robét orazich zgodné&t z
dokumentacj projektows, specyfikacj techniczi oraz zaleceniami ftyniera.

Roboty powinny b§ wykonane zgodnie z projektem i ST.

2. Materiaty

Przewiduje si jako materiat siedziska drewniwvierkowe C24. Materiaty do impregnacji drewna mugmosiadé
deklaracje whéciwosci uzytkowych. Materialy przed wbudowaniem muyszysk& akceptagj Inzyniera. Impregnagj
drewna nalgy wykona& metod cisnieniows.

3. Sprazt

Roboty naley wykonywa recznie i przy ayciu sprawnego technicznie spta zaakceptowanego przezzymiera,
przeznaczonego dla realizacji robét zgodnie zzzatptechnologi.

4. Transport

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Natg je utazy¢é réwnomiernie na catej powierzchni
tadunkowej, obok siebie i zabezpieézyzed maliwoscig przesuwania podczas transportu.

5. Wykonanie robot

Zakres wykonywanych robot
Elementy drewniane przed wbudowaniem powinny bgbezpieczone przed korgzjrzez impregnagjcisnienions.
Elementy drewnianeyézy¢ z kagtownikamisrubami. taczniki stalowe i inne elementy stalowe mub¢ ocynkowane.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola wykonania rob6t polega na:

e sprawdzeniu jakici elementdéw sktadowych i ich zgodd z przedmiotowymi normami,
»  kontroli wymiaréw konstrukciji tj. dtugé, wysokd¢, szerokéc,

*  kontroli jakasci polaczen,

e kontroli powtok ochronnych.

7. Obmiar robo6t

Jednostl obmiaru jest m3, wbudowanych elementéw konstrudiofiwnianej zgodnie z Dokumentacfechniczg i
pomiarem w terenie.

8. Odbior robot

8.2. Odbiér ostateczny i pogwarancyjny robot.
9. Podstawa ptatnéci

Platna¢ za szt. zamontowanej fawki najeprzyja¢ zgodnie z obmiarem i ocgijakosci wykonanych robét.
Cena wykonanych rob6t obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

e zakup materiatéw i transport na miejsce budowy,

e zabezpieczenie antykorozyjne drewna (impregnaéfaesiowa),

e zabezpieczenie elementéw stalowych (farba chlorcikakowa)
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* monta elementéw,

«  zakup i monta wszystkich 4cznikdw @ruby, okucia, klamry, gwalzie itp.),
e usungcie zlednych materiatow poza teren budowy,

e przeprowadzenie bafla pomiaréw do odbioru wymaganych w ST.

10. Przepisy zwazane

1) PN-S-10082 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewnidejektowanie.

2) PN-S-10080 Obiekty mostowe. Konstrukcje drewnidgmagania i badania.

3) PN-H-84020 Stal wglowa konstrukcyjna zwyklej jakai ogélnego przeznaczenia. Gatunki.
4) PN-D-94021Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowarmrdogiami wytrzymatéciowymi.
5) PN-D-95000 Surowiec drzewny. Pomiary, obliczaniezsucici i cechowanie.

6) PN-D-95017 Drewno wielkowymiarowe iglaste. Wspdmgmagania i badania.

7) PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaczenia.

8) PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia.

9) PN-M-82101Sruby z tbem sz&iokatnym.

10) PN-M-82121Sruby z tbem kwadratowym.

11) PN-M-82144 Nakgtki szesciokatne.

12) PN-M-82151 Nakgtki kwadratowe.

13) PN-M-82010 Podktadki kwadratowe w konstrukcjachwehinych.

14) PN-M-82019 Podktadki okgte do konstrukcji drewnianych.
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ST NR 11 — Ogrodzenie i pitko-chwyty
1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrejywymagania dotyece wykonania i odbioru elementéw ogrodzenia i
pitko chwytéw w ramach inwestycji pn.: ,Budowa biéssportowego w miejscowa Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dok@irperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu robot

obejmujce:

- wywiercenie otworéw w gruncie pod moatstupow wraz z betonowaniem — beton C20/25

- monta stupow stalowych fi 88.9x3.2mm ocynkowanych i péowaanych proszkowo na RAL 6005;

- monta zastrzatow i linek do monta siatki stalowej;

- mont& stalowej bramki wagiowej 1.2x2m; ocynkowanej i pomalowanej proszkowna RAL 6005

- mont& siatki stalowej ocynkowanej i powlekanej, gr. dr@t5mm, oczka 45x45mm.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej S sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normamii ST-

00 ,Wymagania Ogélne".

Okreslenia podane w niniejszej SS| ggodne z ustagvPrawa budowlanego, wydanymi do niej rozpdeeniami
wykonawczymi, nomenklatgrEuropejskich, Polskich Norm, aprobat technicznych,

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania robét oraz za zgoditoz ST i obowizujgcymi normami.
Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami lkspe

3. Sprzet

Roboty wykonywane dzla przy wyciu sprztu zaakceptowanego przezymiera. Sprzt winien by sprawny i spetnia
wymagania bezpiecastwa i higieny pracy.

4. Transport
W czasie przewozu materialdw nafeje ustawié rOwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obsikbie i
zabezpiecz§ przed maliwoscig ich przesunicia podczas transportu. Wyroby ze stali konstrukelyjpowinny by
utrzymywane w stanie suchym i skladowane nad gramta odpowiednich podporach.
Przy sktadowaniu elementéw w bazach (magazynachifuiazy okres czasu nalg przeprowadzi okresovy kontrok
elementow, zwracaf szczegolpuwag: na zabezpieczenie przed kogpzj
W trakcie transportu natg chront:

- laczniki,

- powiloki antykorozyjne.
Elementy powinny posiadawyrazne oznakowanie okéljace umieszczenie elementéw w montowanej konstrukcji.
Spos6b mocowania elementéw musi wyklugzynazliwosé przesungcia, przewrédcenia lub zswmgia w czasie
transportu.

5. Wykonanie robét

Stupy powinny by zamontowane w wywierconych otworach w gruncie peprzabetonowanie w fundamentach
betonowych z betonu C20/25 zgodnie z zalecenierdymenta. Stupy powinny lkbyzamocowane do podia zgodnie z
zaleceniami producenta w taki sposob by gwarantpwtdbilngci bezpieczéstwo. Dostarczony spgz winien by
kompletny w zakresie wszystkich elementow, adgj mazliwos$¢ jego uycia go do gry bez potrzeby zakupu
dodatkowych elementéw. Wykonawca ma ohmek przekazauzytkownikowi instrukcje montau i uzytkowania.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady og6lne

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbine

6.2 Materialy

Materiaty przeznaczone do wbudowania pomimo posiadadpowiednich atestow or&aviadectw Dopuszczenia do
stosowania w budownictwie kdorazowo przed wbudowaniem muaszysk& akceptagj Inzyniera. Akceptacja partii
materiatdw przeznaczonych do wbudowania polega izaalnej ocenie stanu materiatbw dokonanej przegriiera
oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy

Poszczegolne zestawy sgiz winny mig tabliczke z oznaczeniami producenta ( nazwa producentaajodiest ).
Odbierajc sprzt sportowy nalgy sprawdzt czy trwate elementy zamocowania zostaly zamontewagodnie z
zaleceniem producenta. Zamontowany sipsportowy powinien posiadaktualne certyfikaty na znak bezpietgiva i
zgodnd¢ z obowgzujacymi normami.
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7. Obmiar robo6t

Jednostl obmiaru jest 1 kg wykonanej konstrukcji zgodnidakumentacja technicanOgoélne zasady obmiaru robot
podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoIne”.

8. Odbior ostateczny

Odbiory winny obj¢ wszystkie etapy realizacji przede wszystkim takiboty, ktére ulegaj zanikowi a wpltywaj na
jakos¢ robot. Do odbioru ostatecznego Wykonawca przegkhadzystkie dokumenty techniczne, pomiary odchytek,
Swiadectwa jakéci materiatow, protokoty odbioréw ¢gciowych, protokét z pomiaru geometrii.

Odbidr konstrukgji po roztadunku i uszkodzeowstatych w transporcie powiniendwykonany w obecnii Inzyniera

i powinien by przez niego zaakceptowany. Wytworca powinien dosgé wszystkie elementy konstrukcji stalowe;
oraz komplet dokumentow dotygz/ch wykonanej konstrukcji.

Komisja odbioru mge wyrazé zgodt na pozostawienie usterek, ktérych wptyw uzna egstotny.

9. Ptatnas¢é

Pfatng¢ za 1 szt. wykonanych i zmontowanych stojakéw z@mdnprotokotem odbioru robét i atestem materiatow
producenta,

Cena wykonania rob6t obejmuje:

A: Transport konstrukgciji:

- zatladunek konstrukcji riodki transportu,

- przewiezienie konstrukcji z wytwérni na plac bugo

- usungcie uszkodze powstatych w trakcie transportu,

- ztozenie konstrukcji na placu skladowanym na budowie;
B. Montazu konstrukcji na budowie:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- monta;

- state padczenie elementéw za pompérub,

- usungcie ewentualnych usterek,

10. Przepisy zwazane

Polskie normy
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STNR 12 Nawierzchnia z poliuretanu
1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techni¢£88T)

Przedmiotem n/n SSTg svyymagania dotycegce wykonania i odbioru rob6t zydanych z wykonaniem nawierzchni
z poliuretanu w ramach inwestycji p.n.: ,Budowadk@i sportowego w miejscod@ Bratoszow”.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovahta dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan
realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét amanych z wykonaniem
nawierzchni z trawy syntetycznej
1.4. Okrélenia podstawowe
1.4.3. Nawierzchnia syntetyczna, poliuretanowast je nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowgrabgci
warstwy 18 mm, wymagaga podbudowy betonowej lub podbudowy z mieszanimgiywa kwarcowego i granulatu
gumowego pajczonego lepiszczem poliuretanowym . Nawierzchniget nieprzepuszczalna dla wody, o zwartej
strukturze, stmca do pokrywania placow wodnych. Pozostate @krea g zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D.N0.00.00 "Wymagania ogodlne".

2.Materialy

Ogolne wymagania dotygeze materiatow

Zgodnie z D-M 00.00.00.

2.. Rodzaje materiatéw

2.1.Nawierzchnia poliuretanowa:

- bezspoinowa syntetyczna nawierzchnia z przezmégzena place zabaw, wykonana na bazie granulatwogego
EPDM i lepiszcza poliuretanowego, wytrzymata nakesizenia mechaniczne, dziatanie promieniowania Ok4z
wplyw wilgoci i warunkéw atmosferycznych. to nawdehnia bezspoinowa,

Nawierzchnia poliuretanowa jest wykonywana z kongudw mieszanych w miejscu instalacji tprzed utaeniom
dzieki czemu daje ona mibwos¢ wykonania nawet najbardziej wysigych i kolorowych wzoréw. Jedrz wiasciwosci
nawierzchni jest temazliwo$¢ ukladania jej na falowanym, adiacym se poziomami podtou

2.2. Granulat EPDM

- wykonany z kauczuku etylenowo-propylenowo-diengoje zapewniajcy elastyczné, bezpieczastwo a take
odpornd¢ na warunki atmosferyczne i promieniowanie UV

- wymagania normy PN-EN 13501-1:2019

- wielkos¢ ziarna 1-3.5mm;

- ksztalt - mieszanina #@ych ksztaltéw, cgsteczki széciokatne (kubiczne, heksagonalne);

- palna¢ - Klasa palnéci Cfl — s1;

- Cigzar nasypowy < 600 g/dm3 - PN-EN ISO 60

3. Sprzet

Do uktadania nawierzchni z poliuretanu riglevykorzystywa nastpujacy sprzt:
- maszyny do mechanicznego mieszania komponentéuerzechni;
- maszyny do mechanicznego natrysku granulatu EPD.

4. Transport

Komponenty nawierzchni poliuretanowej dostarczaoey lprzez Wykonawg na plac budowy w oryginalnych
opakowaniach od producenta. Opakowaniglaboznaczone w spos6b unliviajacy jednoznaczn identyfikacg
produktu. Magazynowanie i przechowywaniez@@dbywa si¢ tylko w temperaturze wigzej od zera stopni Celsjusza
i zgodnie z zaleceniami producenta.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Warunki niezédne do prawidtowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac, najebezwzgtdnie przestrzegaaby wilgotn@¢ otoczenia oscylowata w przedziale
40-90%, a temperatura pod#o powinna by wyzsza o co najmniej 3°C od pagegj w danym miejscu temperatury
punktu rosy.
5.2. Nawierzchnia poliuretanowa

Nawierzchnia sklada siz trzech warstw. Warstwa éma to mieszanina granulatu gumowego EPDM o ziatnie
3.5mm i lepiszcza poliuretanowegoac2nej grubéci warstwy 16mm. Uktadana jest mechanicznie, benspm, przy
pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Przedzeloem warstwy ninej naley zagruntowé betonowe podize za
pomog impregnatu. Na zaimpregnowanej betonowej powierzohlezy utozyé membrag poliuretanowa a naginie
warstwe uzytkowg nawierzchni wykonan z mieszanki kleju poliuretanowego oraz atestowang@nulatu EPDM o
wielkosci ziarna od 1 mm do 3,5 mm i grutsbwarstwy 16mm.
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5.3. Podbudowa
Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofdmej spadkami podimymi i poprzecznymi, odchyiki
mierzone tat o dl. 2 m. nie powinny Wy wicksze nk 2mm. Podlae powinno by wolne od zanieczyszcae
organicznych ,kurzu , biota , piasku itp. Niezady¢ zaolejone (plamy naty usurc). Podbudowa betonowa powinna
by¢ wolna od mleczka cementowego, szorstka, nie paSiastispojonych odlamkéw, wymaga zagruntowania
impregnatem poliuretanowym.
5.4. Impregnacja podia .

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej gzaviie linych czsteczek podta. Wykonuje si jg recznie —
za pomog watka , lub mechanicznie — poprzez natrysk pistote Impregnat jest produktem jednosktadnikowym .
5.5. Wykonanie warstwy saej i uwzytkowej - ,elastycznej”.
Sklada s ona z granulatu EPDM o granulacji 1-3.5mm mm, gpodnego lepiszczem poliuretanowym,
jednoskfadnikowym. Uktadana jest mechanicznie, pez®wo, poprzez natrysk mechaniczny wmygch kolorach.
Calkowita grubéc¢ systemu wynosi 16mm.

6. Kontrola jakosci robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien dla wszystkidhudowywanych materiatéw przedstawdo
akceptacji aktuakln deklaracy wiasciwosci uzytkowych wystawion na podstawie Zharmonizowanej Normy Wyrobu
oraz sprawdzizgodnd¢ z wymaganymi kryteriami przgiymi w dokumentacji projektowej i SST.

Sprawdzenie wykonanej nawierzchni z poliuretanyrobge:

- rowndas¢ i spadki wykonanej ptyty betonowej,

— nawierzchnia powinna miejednakowy grubcé¢, powinna posiada jednorodil fakture zewrgtrzng, warstwa
uzytkowa powinna b§ zwigzana na trwate z warsfvelastyczy. Nie naley dopuci¢ do powstawania zlewéw oraz
powstatych z nadmiaru natrysku, ca@anusi by nieprzepuszczalna dla wody.

Elementy nawierzchni z poliuretanu nie speliej wymaga nalery doprowadzai do zgodnéci z SST i
dokumentacj projektow.

7. Obmiar robo6t

Jednostlk obmiaru jest 1 m2 powierzchni nawierzchni z p@tanu zgodnie z DokumentacProjektovy i
uwzgkdnia pozostate elementy sktadowe robét.

9. Podstawa ptatndci

Pfatnag¢ za 1 m2 wykonania nawierzchni z poliuretanu naspaalie wynikéw badai pomiaréw laboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- kompleksowe wykonanie nawierzchni z poliuretanu,
- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i ielddoratoryjnych.

10. Normy i dokumenty zwizane

1. Certyfikat FIFA (1 Star lub 2 Star) dla obiektyykonanego z oferowanego systemu nawierzchni, aikivbada
laboratoryjnych potwierdzage zgodnét parametréw oferowanego systemu nawierzchni z wamodrIFA,
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ST NR 13 — Elementy wyposgenia boisk
1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngg wymagania dotycre wykonania i odbioru elementow
wyposaenia boiska w ramach inwestycji pn.: ,Budowa boisgartowego w miejscowoi Bratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokarpezretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaRobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét oftiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy momaurzdzen wyposaenia boisk i obejmuaj

f) zakup i transport materiatbw do moiteelementéw wyposania,

g) wyposaenie boiska sportowego przéne i montowane na state

1.4 Ogélne wymagania dotygze robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakiach wykonania oraz za zgod$toz Dokumentagj Projektove , ST i
poleceniami Iayniera.

2. Materiaty

2.1 Wyposaenie do gry w koszykdowk

e tablica - wymiary tablicy: 90 x 120 cm

« wykonana z piyty epoksydowej

e mocowana jest w odpowiedni sposéb do ramy mefgloablicy

 wersja przeznaczona do mantana konstrukcji jednostupowej na boiska zetmme

e rama cynkowana ogniowo, co nadaje odpé¢rkmrozyjr

e norma FIBA

* Certyfikat PN (Polska Norma)

Obrecz do koszykéwki

« gléwny element wykonany z ¢ga gtadkiego grednicy 20 mm

« cynkowana ogniowo w celu zabezpieczenia przedtalziem czynnikéw atmosferycznych

* posiada dodatkowe wzmocnienia (wykonane z blachcgwalcowanych o gr. 3 mm)

wplywajace na jej wytrzymalt i stabilng¢

« 12-hakowy system mocowania siatki

« wykonanie catéci zgodnie z przepisami gdzynarodowymi

« obrecz mocowana bezpednio do ramy tablicy za pomgd srub M10 (rozstaw w pionie 90

mm, w poziomie 110 mm)

* Certyfikat zgodnéci z Polslk Normg (PN)

Siatka do ohyczy

« siatka t@cuchowa cynkowana galwanicznie.

» wyposaona w 12 zaciskow.

2.2. Wyposaenie do gry w siatkowk

« stupki aluminiowe, profil owalny 120x100, z wegirenym webrowaniem

e nachg: zewretrzny srubowy. Regulacja wysokoi zawieszenia siatki w zakresie: 1,07 — 2,43 myuemliwia gre
w siatkéwle, tenisa, badmintona, komplet sktada sidwéch stupkéw ( jeden z elementami nagjowpi, drugi z
napinaczenmdrubowym siatki, mocowanie: w tulejach

e siatka do siatkowki. - sznurek: 2 mm, czarny, wykoy z PE. Oczka: 10 cm kwadratowe$nia gérna o
szerokdci 5 cm, wykonana z nylonu pokrytego biatym winyldmmka: grubd¢ 4 mm, stalowa, pokryta winylem

2.3. Wyposaenie do gry w pitk nazng

e bramka aluminiowa 300%200 cm z profilu 120x100 mmezvretrznym webrowaniem i tylnymi pakami z rury fi
40 (gkbokas¢ 80 cm u gdry oraz 100 cm u dotu), lakierowana FO8I16,

* mocowane w zabetonowanych tulejach;

» siatka z polipropylenu o wysokiej wytrzymaén, gruba¢ splotu 5mm, krawdz oczka 10x10cm;

* kolor zielony.

2.4 Materialy pomocnicze npruby montaowe powinny spetniawymagania odpowiednich norm.

3. Sprzet

Roboty wykonywane ¢tlg przy wyciu sprztu zaakceptowanego przezymiera. Spregt winien byt sprawny i spetnia
wymagania bezpiecastwa i higieny pracy.

4. Transport

W czasie przewozu materiatdw nafeje ustawié réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obmkbie i
zabezpiecz§ przed maliwoscig ich przesunicia podczas transportu. Wyroby ze stali konstrukelyjpowinny by
utrzymywane w stanie suchym i skladowane nad grumta odpowiednich podporach.
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Przy sktadowaniu elementéw w bazach (magazynachifuiazy okres czasu nalg przeprowadzi okresovy kontrok
elementow, zwraca szczegolpuwag: na zabezpieczenie przed kogpzj
W trakcie transportu natg chront:

- laczniki,

- powiloki antykorozyjne.
Elementy powinny posiadawyrazne oznakowanie okéljace umieszczenie elementéw w montowanej konstrukcji.
Spos6b mocowania elementéw musi wyklugzynazliwosé przesungcia, przewrédcenia lub zswmgia w czasie
transportu.

5. Wykonanie robét

Na czas odbioru naly zamontowa wszystkie uradzenia i wypassnia boiska Sprz sportowy winien by
zamontowany w tulejach osadzonych w padiav fundamentach betonowych z betonu B15 zgodnialeceniem
producenta. Wszystkie udzenia winny by zamocowane do podta zgodnie z zaleceniami producenta w taki sposéb
by gwarantowaly stabilrfoi bezpieczéstwo. Dostarczony spgz winien by kompletny w zakresie wszystkich
elementéw, dapy maliwosé jego wycia go do gry bez potrzeby zakupu dodatkowych elgdw. Wykonawca
maobowizek wykona prébny monta dostarczonego spyi oraz przekazauzytkownikowi instrukcje

montau i wytkowania oraz sktadowania spta.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zasady og6lne

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2 Materialy

Materiaty przeznaczone do wbudowania pomimo posiadadpowiednich atestow or&aviadectw Dopuszczenia do
stosowania w budownictwie kdorazowo przed wbudowaniem muaszysk& akceptagj Inzyniera. Akceptacja partii
materiatdw przeznaczonych do wbudowania polega izaalnej ocenie stanu materiatbw dokonanej przegriiera
oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy

Poszczegodlne zestawy sgiiz winny mie tabliczke z oznaczeniami producenta ( nazwa producentaajpdrest ).
Odbierajc sprzt sportowy nalgy sprawdzt czy trwate elementy zamocowania zostaly zamontewagodnie z
zaleceniem producenta. Zamontowany sipsportowy powinien posiadaktualne certyfikaty na znak bezpietgiva i
zgodnd¢ z obowgzujacymi normami.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru jest 1 kg wykonanej konstrukcji zgodnidakumentacja technicanOgoélne zasady obmiaru robot
podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoIne”.

8. Odbior ostateczny

Odbiory winny obj¢ wszystkie etapy realizacji przede wszystkim takiboty, ktére ulegaj zanikowi a wpltywaj na
jakos¢ robot. Do odbioru ostatecznego Wykonawca przegkhadzystkie dokumenty techniczne, pomiary odchytek,
Swiadectwa jakéci materiatow, protokoty odbioréw egciowych, protokét z pomiaru geometrii.

Odbidr konstrukcji po roztadunku i uszkodzeowstatych w transporcie powiniendwykonany w obecnii Inzyniera

i powinien by przez niego zaakceptowany. Wytworca powinien dosgé wszystkie elementy konstrukcji stalowe;
oraz komplet dokumentow dotygz/ch wykonanej konstrukcji.

Komisja odbioru mge wyrazé zgodt na pozostawienie usterek, ktérych wptyw uzna egstotny.

9. Ptatnasé

Pfatng¢ za 1 szt. wykonanych i zmontowanych stojakéw z@mdnprotokotem odbioru robét i atestem materiatow
producenta,

Cena wykonania rob6t obejmuje:

A: Transport konstrukgciji:

- zatadunek konstrukcji raodki transportu,

- przewiezienie konstrukcji z wytwérni na plac bugo

- usungcie uszkodze powstatych w trakcie transportu,

- ztozenie konstrukcji na placu sktadowanym na budowie;
B. Montazu konstrukcji na budowie:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- state padczenie elementéw za pompérub,

- usungcie ewentualnych usterek,

10. Przepisy zwazane

Polskie normy
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ST NR 14 Roboty geodezyjne

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjveymagania dotyere wykonania i odbioru robét zgaanych z
geodezyjnym tyczeniem w ramach inwestycji p.n.: ¢Bwa boiska sportowego w miejscaiwbBratoszow”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatijarobot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie pzdoia obiektow drogowych, sieciowych i tp.
Wyznaczenie obiektow obejmuje sprawdzenie wyzndazensi obiektu oraz punktdw wysai@owych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochgach przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb idafey odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

Roboty pomiarowe obejmujvyznaczenie:

- roboczych punktéw wysokoiowych,

- przekrojow poprzecznych,

- wykonanie pomiaru geodezyjnego powykonawczego,

- wykonanie wyrysu z mapy zasadnicze;.

2. Materiaty

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugw okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. Sprzet

Roboty zwjzane ze stabilizagji oznaczeniem gtéwnych elementéw trasy oraz ropatzpunktéw wysoké&ciowych
beds wykonywane ¢cznie. Roboty pomiarowe zwkzane z wytyczeniem oraz okkeniem punktéw wysokaiowym
wykonywane bdg specjalistycznym sperem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robéodplity lub
tachimetry, dalmierze, tyczki, faty stay stalowe).

Sprzt stosowany do wyznaczania poémia obiektow inynierskich i ich punktéw wysokgiowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. Transport
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. Wykonanie robét

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien usialv Osrodku Geodezyjnym dane zawieyeg lokalizacg
reperow.

W oparciu o posiadane repery i dane z projektu tMairego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegbétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje geodezyjne i uprawnéeni
Wykonawca powinien natychmiast poinformawnzyniera o wszelkich Hach wykrytych w wytyczeniu punktow
gldwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okione w dokumentacji projektowej zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig sie od rzdnych okrélonych

w dokumentacji projektowej, to powinien powiadénd tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez dyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane
przez Irkyniera, zostapnwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie trwania robét.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naig do obowzkéw Wykonawcy.

Dla kazdego z obiektéw naky wyznaczy jego polaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okétgajacych usytuowanie (kontur) obiektu

Wykonawca zobowzany jest do wykonania geodezyjnej, sytuacyjno sokgciowej inwentaryzacji powykonawczej
(tacznie ze sprawdzeniem w stosunku do ewidencji gmintniwelugc poziomy poszczegdinych elementéw obiektéw w
odniesieniu do reperéw fistwowych.

Wykonawca obowjizany jest do wykonywania kigcych pomiardw sytuacyjno wysod@owych elementéw obiektéw
ulegajcych zakryciu.

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Ogdlne zasady kontroli jas@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D - M.00.00.00 ,,Wymagania Iog6 Kontrok jakaosci prac
pomiarowych zwjzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i pumkidysokdgciowych naley prowadzé wg
ogolnych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.
6.2 Sprawdzanie robét pomiarowych
Sprawdzanie rob6t pomiarowych nalgrzeprowadz wg nas¢pujacych zasad :

« robocze punkty wysokgiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej dtugoi budowanego odcinka,

e wyznaczenie chodnika nalesprawdzt tasma i szablonem z poziomi¢

7. Obmiar
Jednostk obmiaru jest ryczatt za wykonanie pomiaréw geoglemh dla catlego zakresu realizowanych prac.
8. Odbior ostateczny

Odbiér robdét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. Ptatnosé

Cena ryczattowa wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych i punkidgsokaciowych,

- ewentualne uzupeienie osi trasy dodatkowymi pasmit

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,

- wykonanie pomiaréw biecych w miag postpu robat, zgodnie z dokumentagjrojektowvs,

- zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie i
ewentualne odtworzenie,

- wykonanie szkicOw roboczych i mapy powykonawczej,

- wykonanie kopii z mapy zasadniczej.

10. Przepisy zwhzane

Ustawa z 17.05.1898 r. — Prawo geodezyjne i kaaftgme (Dz.U.Nr 30, poz.163 z frdiejszymi zmianami).
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs GUGIK-1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK-1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysaddaowa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgéciowe, GLIGIK-1979

Wytyczne techniczne G-3.2.Pomiary realizacyjne, GJE983.

Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne, GK}E983.
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